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( INFORMACIONES PRELIMINARES J

/
@® A40 BS ES UNA TARJETA ELECTRONICA MODULAR, PARA LA GESTION DE DIFERENTES TIPOS DE
OPERADORES Y DIFERENTES APLICACIONES GRACIAS A LOS MODULOS ADICIONALES, QUE LA TRANSFOR-
MAN EN EL MODELO MAS ADECUADO PARA CADA DIVERSA NECESIDAD DE GESTION

® EL mOpuLO BASICO, COMUN A TODOS LOS MODELOS, ES EL MODULO «A 40», QUE PERMITE LA
CONEXION Y GESTION DE LOS ACCESORIOS, DE LAS LOGICAS Y DE TODAS LAS FUNCIONES DE LA TARJETA

;> LA COMBINACION CON CADA MODULO REQUIERE UN FIRMWARE ESPECIFICO EN EL MODULO BASE A 40

® | AA40 BS ES UNA TARJETA ELECTRONICA QUE REQUIERE LA PROGRAMACION DE LOS TIEMPOS
DE TRABAJO (CAPITULO 16); {NO ES POSIBLE PONER EN MARCHA CORRECTAMENTE EL OPERADOR SIN
ANTES PROGRAMAR LA TARJETA ELECTRONICA!

i Aprmall upsox

* |LFnELRSE '|
@ LEfsLISk

® | A PROGRAMACION DE LA TARJETA Y DE LOS ACCESORIOS CONECTADOS SE PUEDE
REALIZAR DESDE LA PANTALLA DE LA TARJETA O TAMBIEN POR EL PROGRAMADOR UP BOX XK

UP BOX

® LAS FUNCIONES Y LOS MENUS DESCRITOS SON VALIDOS SOLO PARA LAS REVISIONES DE SOFTWARE
QUE SE ENUMERAN A CONTINUACION; SI ALGUNAS FUNCIONES O MENUS DE SU PLACA NO CORRESPONDEN
CON LO DESCRITO, CONSULTE LOS MANUALES CON REVISION ANTERIOR

MODELO REVISION SOFTWARE

MobuLo BS 00.30

A TODAS LAS CONEXIONES DE MODULOS, CIRCUITOS Y ACCESORIOS DEBEN REALIZARSE CON LA
TARJETA ELECTRONICA APAGADA Y SIN TENSION; SOLO DESPUES DE HABER COMPLETADO LAS
\CONEXIONES SE PUEDE ENCENDER Y PROGRAMAR LA TARJETA

J

N

INFORMACION TECNICA j

GRADO DE PROTECCION
CONTENEDOR DE PLASTICO
(S1 ESTA INCLUIDO)

ABSORPCION TEMPERATURA

ALIMENTACION EN STAND-BY DE TRABAJO

230VAC - 50/60 Hz
u 30 mA 20°C /% +50°C j/ IP 55
L 115VAc - 50/60 Hz
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A40 BS - MODULO «BS»

A40 BS-1

A40 BS-2

Ve

GESTION 1 OPERADOR BRUSHLESS

u
123456 7891011121

Y

AR AR A

o) EEEEEEE B @

GESTION 2 OPERADORES BRUSHLESS

IMODULO «A 40|

[MODULO «BS»|

.

AN

J

[CONEXIONES EN EL MODULO «BS»]
>

-

' I
[CN1| [cN2] [cN3] [cN4] [CN5] d
cooo| [0o] [0o] Pg EZIE =) =l
WV UPE B+B- -+ -+ T @3@
CONECTOR CONECTOR  POWER OUTPUT pig w ()
MOTOR BATERIAS ~ 20v/48V 24V-2A O n-l
+
o [Nz s
CNE EXP = L s
[ = R CN3|., [©
CONECTOR CONECTOR CONECTOR S EXP e
RAPIDO MODULO USB A MODULO H] H] CN4| . [©
ENCODER EXTERNO «A 40» — O O I
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1 - CONEXIONES MODULO BASE «A 40» )
.
\ A iHAGA TODAS LAS CONEXIONES CON TARJETA ELECTRONICA NO ALIMENTADA! ]

7

1723 456 7 8 91 111213

ANT COM START STPD STOP COM PH1 PH2 EDGE1 EDGE2 COM AUX FL()

C

TR N

14 15 16 17 18 19 20 21 22

LSO1 LSC1 COM LS02 LSC2 24v+ COMIS- LOCK

CN3

(s Jal

23 24 25 26 27 28 29 30

CNB
e

PW
POWER

MoDMUZLE ) PIS G EAD1 COM E2D2 GPI GP2 COM 24V
PRIMARY
] SECONDARY|
@ |sccons B CN3 i CONTACTOS N.C.
M1 23 24 25 26 27 28 29 30 Q
MODULE 1 & 24V DC

r A
@ RECONOCIMIENTO AUTOMATICO DE LAS ENTRADAS N.C. NO UTILIZADAS - NO SE REQUIEREN PUENTES EN LOS CONTACTOS N.C.

@ LAS ENTRADAS EXCLUIDAS SE RESTABLECE POR EL MENU «GESTION ESTADO ENTRADAS» (CAP.15) - SIN REPROGRAMACION
. J

e <
CN1 CN2 CN3
D:( COM1 NO1 NC1
12 3 4 56 7 8 910 11 12 13 14 15 16 17 18 19 20 21 22 23 24 25 26 27 28 29 30 s - -
e e e e e e e
ANT COM START STPD STOP COM PH! PH2 EDGE! EDGE2 COM AUK FL() 1501 LSC1 COM LS02 LSC2 z4iv+ coims- “LocK +p|e Eulm colm Ezioz er s|p2 cTM ziw CONRFEIE"IAJ S1ECO
-+ —
|_| 2 “—CANNT™ AN C B<
— Ngh‘:ghgg‘:_c‘—
segepfTEE 08858335 8k
23562 55%3 8 S8V o EEOC BE CR2
@ EP® 2 E TN <-NCOx 09X FB0O g oogm Q@ oy Oujs s 2
C S gc O89S 0om oo 22c|e8 Q o g 9, o 9 QE, 2,209 ;l_-,ﬁ COM1 NO1 NC1
L EHLSHDESS 88 EGE|@E c S8 X g gad @22 %
cc®?8 " 053228 8ElxEc s s 23 E S —6% oz g VISIS
<0 @& ©O9g9 55057 EE 55 s SN D +,0 ,088 o
= 22 oo glilge £E0 EJSE 45 @ —8 8 %% RELAY 2
e ©o 2o SIJEZ 8¢ @ co6 = % = = {C
< Lo oo 3= OoF o Fo 38 T 0§ =g CONTACTO SECO
B © © T (N c c (3] (a] Q € ¢
cc * ®—I
@ o
CLS P/S M1 M2
|oooo| °°°°°° |ggg|
CONECTOR CONECTOR e — e
RAPIDO PRIMARY CONECTOR CONECTORES POWER | CONECTOR
FINAL DE SECONDARY MODULO MODULOS «BS» ALIMENTACION BATERIA
CARRERA EXTERNO MOTOR 1-2 TARJETA
CNR |UPBOX| °a° o~
0 0 0 O .‘0 .©0
Soco 0 UP DOWN OK
. NEGRO BLANCO ROJO
CONECTOR CONECTOR PROGRAMACION  BOTONES DE PROGRAMACION
RECEPTOR UP BOX
\ J

4 N\
* TODAS LAS ENTRADAS 24V (24VAUX EN CN1 - 24VDC(+) EN CN2 - 24V(+) EN CN3) SOPORTAN UNA CARGA
MAXIMA TOTAL DE 1A - REFERIDO A LA SUMA DE LAS CARGAS DE TODOS LOS ACCESORIOS 24V CONECTADOS, INCLUIDA

(LA ABSORCION DEL RECEPTOR A BORDO (30 mA)
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( 2 - CONEXIONES EN CN1
g oNT 2.1 - START (N.O.))

® MANDO DE «START» : CONECTAR EN LOS BORNES 3 Y 6

123 456 7 8 ® LOGICAS ASOCIABLES AL MANDO DE «START»: VER EL
CAPITULO 17 (LOGICAS DE FUNCIONAMIENTO)

AN )

|

Start

START Peatonal
Stop

=>SI SE ACTIVA ESTAENTRADA DURANTE LA PAUSA, LA CANCE- LA
NO SE CIERRA HASTA QUE LA ENTRADA ESTA OCUPADA.

(2.2 - START PEATONAL (N.O.)) )

; ! \ I ® CONECTAR ELMANDO EN LOS BORNES 4 Y 6

® LOGICAS ASOCIABLES AL MANDO DE «START PEATONAL»: VER
EL CAPITULO 17 (LOGICAS DE FUNCIONAMIENTO)
APERTURA

CJ @ GESTION DEL ESPACIO DE APERTURA PEATONAL: PEATONAL

® GESTION DEL TIEMPO DE PAUSA PEATONAL: P%l;ISA

PEATONAL

Comun
Comun

Antena
[ Y

Fotocélula 1
Fotocélula 2

= SI SE ACTIVA ESTA ENTRADA DURANTE LA PAUSA, LA CANCE-

;ﬂﬂ 12313 \_LANO SE CIERRA HASTA QUE LAENTRADA ESTA OCUPADA. )
c ( ES POSIBLE ACTIVAR LA PRIORIDAD EN APERTURA O )
E CIERRE ASOCIADA A LOS MANDOS DE «START» Y | SEMAFORO A
S L «START PEATONAL» RESERVACION) )
(e )
(2.3-STOP (N.C.))

® MANDO DE «STOP» : CONECTAR EN LOS BORNES 5E 6

@® ELMOVIMIENTO SE RESTABLECE PULSANDO EL «START»
> DESPUES DE UN «STOP», EL OPERADOR ARRANCA EN EL

\_ “A_MISMO SENTIDO )
(2.4 - FOTOCELULA1 y FOTOCELULA 2 (N.C.) ) A
. + = 24V= MAX 1A (BORNE 12) COM =0V (BORNES 2 -6 -11)
® ConexioNEs: PH1 = FOTOCELULA 1 (BORNE 7) PH2 = FOTOCELULA 2 (BORNE 8)
97 98

; FOTOCELULA FOTOCELULA
@® GESTION: 1 2

DEFAULT: 97 = «CIERRE»; 98 = «<APERTURA Y CIERRE»

® FUNCION «<FOTOTEST»: CONECTAR EL CABLE POSITIVO DE LAFOTOCELULATX EN ELBORNE 12 95
Y ELEGIR LAFOTOCELULAA PROBAR ENTRE LAS OPCIONES DEL MENU 95 AUIELEA

= EL CABLE POSITIVO DE LAS FOTOCELULAS (24V) TAMBIEN SE PUEDE CONECTAR EN EL BORNE 19 DE CN2
( PARA DEJAR LIBRE LAENTRADA 24V AUX PARA OTRAS CONEXIONES

4
(2.5 - OPCIONES 24V==DC AUX - mAX1A - BORNE12 ) 5|
@ GESTION: SE PUEDE ELEGIR CUANDO TENER VOLTAJE EN LAENTRADA AUX EN EL MENU 94 24V AUX

® EN LA ENTRADA 24VAUX SE PUEDE CONECTAR UN RELE PARA LA CONEXION Y GESTION DE ACCESORIOS
| ADICIONALES (LUZ DE CORTESIA, ETC.)

S
2.6 - TIMER (N.O.) - RELOJ EXTERNO) 92

® CONECTAREN ELBORNE 4 «START PEATONAL» O ENEL BORNES8 «FOTOCELULA2» TIMER
@® SICONECTADO EN EL BORNE 4 «START PEATONALY, EL MANDO SERA DESHABILITADO (TAMBIEN EN EL TX)

® EL TIMER ABRE Y MANTIENE ABIERTA LA CANCELA HASTA QUE ESTA ACTIVO; A LA LIBERACION DEL CON-
TACTO, LACANCELAESPERALAPAUSAESTABLECIDAANTES DE CERRAR NUEVAMENTE

® EN CASO DE INTERVENCION DE SEGURIDAD, EL TIMER SE REINICIA AUTOMATICAMENTE DESPUES DE 6S

= EN CASO DE FALLA DE ENERGIA CUANDO LA CANCELA ESTA ABIERTA, Sl EL TIMER SIGUE ACTIVO CUANDO
VUELVE LA ENERGIA, SE REALIZARA EL CIERRE; SI YA NO ESTA ACTIVO, SERA NECESARIA UNA IMPULSION DE
\S TART PARA CERRAR LA CANCELA

%
<

J
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e Y- — A
Eégnrﬂlél).(?oﬂE (2.7 - LUZ INTERMITENTE 24V = MAX 3W)
;_[CN1[ @ CONECTAREN LOS BORNES 12 (019 DECN2) Y 13
LUZ INTERMITENTE [ )
YS?EAGTJDR?SADDE @@@@@ @ SERNALES DE MOVIMIENTO DE LA CANCELA:
N i9 10 11 12 13! 1 RELAMPAGUEO AL SEGUNDO EN APERTURA
s o s A 2 RELAMPAGUEOS AL SEGUNDO EN CIERRE
2 €8 5T [_u |ENCENDIDO FIJO EN PAUSA 36
S @O = , . LUz
BANDA DE SEGURIDAD 1 | ﬂ ® GESTION: MENU 86 INTERMITENTE
d @® FUNCION PRE-DESTELLO: MENU 85 i
BANDA DE SEGURIDAD 2 DESTELLO
> POR MEDIO DE LA LUZ INTERMITENTE SE ENVIiAN LAS
9 \SENALES DE ALARMA; VER EL CAPITULO 20 )
( N\
(2.8 - BANDA DE SEGURIDAD (N.C.))
@ BANDA DE SEGURIDAD 1: CONECTAR EN LOS BORNES 9 Y 11
. 100 101
@ BANDA DE SEGURIDAD 2: CONECTAR EN LOS BORNES 10 Y 11 anoa 1| | BanDa 2
® GESTION BANDAS DE SEGURIDAD: ELECCION DEL TIPO DE BANDA - MENU 100-101 102 103

, , P , , DIRECCION DIRECCION
@ GESTION DIRECCION: ACTIVACION EN LA DIRECCION DESEADA - MENU 102-103 BANDA 1 BANDA 2
> OPCION BANDA RESISTIVA O BALANCEADA 8K2 (SIMPLE O DOBLE): [ 100 @E' B (NORMAL ’ 8K2 RES

CONTROL DEL CONTACTO CON VALOR DE RESISTENCIA PARA LA (BANDAT/%r WP -

, 0,
| DETECCION DE CORTOCIRCUITOS (CON ALARMA EN LA PANTALLA) (R )
e z N
2.9 - BOTON LATCH OPENING O LATCH CLOSING)
® CONECTAREN LOSBORNES6Y9 O 6Y 10 —
A LA FUNCION BANDA DE SEGURIDAD SERA DESHABILITADA 118 @, . APERTURA

. . Y CIERRE
@® GESTION: EN EL MENU 118 ELEGIR EL MODO DE FUNCIONAMIENTO: LATCH OK )

@ PARA DESACTIVAR LA FUNCION LATCH, PRESIONE NUEVAMENTE EL COMANDO UTILIZADO PARA ACTIVARLA

> LA FUNCION LATCH TAMBIEN SE PUEDE HABILITAR EN EL SEGUNDO CANAL DEL TRANSMISOR;
CONSULTE EL PARRAFO 19.6 PARA MAS DETALLES.

\

AN

>

i56 7 8 910 111213

; _L,,;_,J.,L,L.!.—J-—L‘—'wvv'm'ﬂ
Banda 1 l
Comun [

\ N1
HHHEEEE @

:

LATCH OPENING ] [ LATCH CLOSING ]
ABRE Y PERMANECE ABIERTO l CIERRA Y PERMANECE CERRADQ l
OTROS MANDOS EXCLUIDOS OTROS MANDOS EXCLUIDOS
\ /
be z N
.2.10 - FUNCION «FIRE SWITCH») CN1

(EJEMPLO)

L ES POSIBLE DE CONECTAR UN BOTON DE EMERGENCIA CONTRA INCENDIOS
EN LOS CONTACTOS DE «START PEATONAL» O «FOTOCELULA 2»

@® EL BOTON FUNCIONARA EN MODO «HOMBRE PRESENTE», DESHABILITANDO
TODOS LOS DISPOSITIVOS DE SEGURIDAD C /\
. 93 o DAy EN
® A FUNCION DE «FIRE SWITCH» PUEDE [cpcqm-ci | — @) (@) | START
 SER HABILITADA EN EL MENU 93 oK PEATONAL J (EsewpLo)

(2.11 - RECEPTOR EXTERNO ) CN2

e CN1 3

1

) LA CONEXION DE LA SALIDA 24V EN LA __ ;
: 12 3456 ! (141516171819

ENTRADA 19 (24V+) DE CN2 GARANTIZA

LA ALIMENTACION CONTINUA DEL Ltlbfa‘g’?mnal | I '

12 3 4 56 7

PN

-t

P

RECEPTOR Comiin

24VDC (+)
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( 3 - CONEXIONES EN CN2

N

AN

s ~ -
3.1 - FINALES DE CARRERA) EJEMPLO DE CONEXION [CN2]

FINALES DE CARRERA \
(] CONECTAR LOS FINALES DE CARRERA DE | D:[ID:HB:[I ':
APERTURA Y CIERRE SEGUN EL DIAGRAMA AL LADO 14 15 16 17 18 E
= EL TIPO DE FINAL DE CARRERA ES DETECTADO = I‘
AUTOMATICAMENTE DURANTE EL APRENDIZAJE N.C. \j

FINAL CARRERA APERTURA o 16
O - : C MOTOR 1 ) 14

S POSIBLE ACTIVAR LA FUNCION DE
ANTI-INTRUSION; ESTA FUNCION REQUIERE LA AL CARRERA CIERRE N.C. p
PRESENCIA DE AL MENOS UN FINAL DE CARRERA C MOTOR 1 C-. 15 16 4
(O UN POTENCIOMETRO) QUE, SI SOLTADO,
N.C.
FUERZA EL CIERRE DEL MOTOR FINAL CARRERA APERTURA C 16 4
_ MOTOR 2 C 17 -
(EsEmPLO) 2
79 %‘ ) ) —)| APERTURA N.C.
ANTI 0P O Y CIERRE FINAL CARRERA CIERRE - 16
INTRUSION oK UP MOTOR 2 18
%

EN CASO DE HOJA INDIVIDUAL, CONECTAR SOLO EL FINAL DE CARRERA DEL MOTOR 1; jNO ES NECESARIO PUENTEAR
EL FINAL DE CARRERA DEL MOTOR 2!

;> PARA CONECTAR LOS FINALES DE CARRERA DE LOS OPERADORES CORREDERAS, UTILIZAR EL CONECTOR
| RAPIDO CLS (VER EL cAPiTULO 10)

<

AN

(3.2 - CONEXION CERRADURA ELECTRICA 12V - 3A max )

® CONECTAR UNA CERRADURA ELECTRICA DE 12V Y DE MAX 15W

/ - |
i @ AJUSTE DEL TIEMPO DE 77 %. %.
'. DESENGANCHE CERRADURA [ TEWPO — S @] 3scc0mcs
118 19 20 21 22 /“OK &
b @ AJUSTE DEL MODO DE 78 %. 7y [ e
: £ 3 ACTIVACION CERRADURA CERRADURA UOK. < WP Y CIERRE
oK
g £ o @ L4 orcion «GoLPE DE HOsA» 76 %j s
ml L D) FACILITA EL DESENGANCHE o oK 'UUP'-» 2SEGUNDOS

CERRADURA Y PERMITE LA

. (EJEMPLO DE AJUSTES)
REPETICION DEL CLIC DE LA CERRADURA

N SEE————

\ Z
4

(3.3 - ENTRADA 24VDC (+))

/ CN2 @ ENTRADA 19-24VDC (+) DE CN2 PARA LA CONEXION DE LOS ACCESORIOS 24V QUE
SE NECESITAN PERMANECEN SIEMPRE ACTIVADOS (EJEMPLO: RECEPTOR EXTERNO)

5> CONECTANDO EL COMUN DE LOS ACCESORIOS EN EL BORNE 20 «COMIS», ES
POSIBLE DE MEDIR EL CONSUMO. VER EL PARRAFO SIGUIENTE

18 19 20 21 22

: C 24V (+)

(3.4 - ENTRADA «COMIS» )

® ENTRADA 20-COMUN ACCESORIOS (COMIS) DE CN2 PARA LA CONEXION DEL
CABLE COMUN DE LOS ACCESORIOS A 24V (CON CARGA DE MAX. DI 350 mA)

I
1
)
1
1
1
[l
1
1
1
1

AN

." CN2 = (EJEMPLO)
-" ® LA ENTRADA «COMIS» PERMITE LA MEDICION DE 137 %‘
:. LA ABSORCION Y SE PUEDE VISUALIZAR EN EL MENU: comis *% ’ 200 mA
118 19 20 21 22 ~

[ LA ENTRADA «COMIS» PERMITE TAMBIEN EL 138 ®
i AN MA 250 mA
' AJUSTE DE UN UMBRAL DE ABSORCION MAXIMO: Uygﬁg OOKO Up "

(EJEMPLO DE AJUSTES)

24V (+)
comis

A UNA ABSORCION EXCESIVA O UN CORTOCIRCUITO SERA INDICADO
EN LA PANTALLA («AVERIA COMIS» - CONSULTE LAS TABLAS DE ALARMAS - CAP. 20)
J
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( 4 - CONEXIONES EN CN3 )
(4.1 - CONEXION ENCODER) Cawumco—> 24 | [CN3] Ao —> 25 |
@ CONECTAR UNO O DOS ENCODER EN CN3, | ROJO/MARRON—> 30 [ HHH ROJO/MARRON—> 30
RESPETANDO EL COLOR DE LOS CABLES: | NEGROIVERDE —p> 25 (29)) | 23 24 25 26 27 28 29 30| ( NEGROVERDE —p 25(29))
MODELLO ANTIGUO —% MARRON - BLANCO - VERDE
MODELLO NUEVO —% ROJO - AZUL - NEGRO &

L
> PARA LA CONEXION DEL ENCODER «ABC» “
EN EL MODULO «BS», VER EL PARRAFO 8.2 | ENCODER

.

>
@ HABILITACION ENCODER DESDE MENU 32

a a MENU ESPECIAL . a
1 y 16 & »| 17 %‘ p | 32 @ »| ENC
LANGUAGE oy MENU ESPECIAL o ® VELOCIDAD AP. o= ENCODER O ABC

UpP OK UP OK
V" .,
@ IMPULSOS LEIDOS DURANTE a a a
EL FUNCIONAMIENTO 32 @. : > ENCO;R7PARM1 &/. : XXX
ENCODER e P
\47-ENCODER PAR M1 OK UP OK
‘@ IMPULSOS TOTALES » { \ ye / " { ——
ALMACENADOS J% H J%'H J%’H
ENCODER \j* ENCODERPARMI| e ENCODER TOT M Ot}
\48-ENCODER TOT M1 OK upP OK

>
=> EL EJEMPLO SE REFIERE SOLO AL MOTOR 1 (M1) PERO TAMBIEN ES POSIBLE VISUALIZAR LOS
PARAMETROS REFERENTES AL MOTOR 2 (M2) EN LOS MENUS 49 v 50

\

(4.2 - AJUSTE DE LOS PARAMETROS DEL ENCODER |

@ VALORES CONFIGURABLES: MiNIMO 10% (INTERVENCION RAPIDA) - MAXIMO 99% (INTERVENCION LENTA
\E:> S1 EN OFF (INTERVENCION EXCLUIDA), EL ENCODER SOLO REALIZA LA DETECCION DE POSICION

J
<

N

s . Y .
@ AJUSTE TIEMPO DE INTERVENCION EN APERTURA | @ AJUSTE TIEMPO DE INTERVENCION EN CIERRE

a P~ P~

33 % 34 @

o *0@4 g Rl ht- RN NE +Q< S il
( el J ( et

L DOWN )

DOWN

\ <z

- 2 3
=> EL EJEMPLO SE REFIERE SOLO AL MOTOR 1 (M1) PERO TAMBIEN ES POSIBLE VISUALIZAR LOS
\PARAMETROS REFERENTES AL MOTOR 2 (M2) EN LOS MENUS 35 v 36 )
e Z N
4.3 - CONEXION ENCODER ABSOLUTO] @ CONECTAR UNO O DOS ENCODER ABSOLUTOS
P EN EL CONECTOR CN3, PARA LA GESTION DE LA

BLANCO/NEGRO—> 24 CNGl BLANCONEGRO—> 26| pOSICION CORRECTA DE LA CANCELA Y LA

VERDE’/AZUL—P 23 VERDE,IAZUL—V 23 INVERSION EN OBSTACULO
| MARRON —> 25(29) MARRON — 25 (29)

23 24 25 26 27 28 29 30 ® RESPETAR EL COLOR DE LOS CABLES

MODELO ANTIGUO —» MARRON - VERDE - BLANCO
NUEVO MODELLO -%» MARRON - AZUL - NEGRO
= PARA DISTANCIAS DE MAS 2m, CONECTAR UN

ENCODER ABSOLUTO@ ENCODER ABSOLUTO @ CABLE BLINDADO DE 3 POLOS CON EL BLINDAJE
CONECTADO EN EL «COM» (25 0 29)

\

. HABILITACION ENCODER ABSOLUTO
MENU ESPECIAL

o ey f
1 s 16 _@_» 17 32 @4 POSITION &I
LANGUAGE [ ™ |ENU ESPECIAL VELOCIDAD AP. enconr [P 89Sy s P | opre [P e 2g o ON
oK OK

<
<

upP OK up

DOWN DOWN
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(4.4 - CONFIGURACION DEL ENCODER ABSOLUTO |

>
@® SUBMENU ENCODER ABSOLUTO: IMPULSOS PARCIALES MOTOR 1 (MENU 51) 0 MOTOR 2 (MENU 54)
VISUALIZACION DE LA POSICION ACTUAL DEL OPERADOR

a a o
POSITION y %‘ 51 %’ 54
e —@—P Q-’ 1. PAR. M1 —\J—P |. PAR. M2
UP

® SUBMENU ENCODER ABSOLUTO: IMPULSOS APERTURA PARA MOTOR 1 (MENU 52) 0 MOTOR 2 (MENU 55)
VISUALIZACION DE IMPULSOS CON HOJA COMPLETAMENTE ABIERTA; POSIBILIDAD DE AUMENTAR O DISMINUIR

LOS IMPULSOS TOTALES P~ f% 2
POSITION & >0 52 %- 55 @
GATE_ [ g" 1. AP. M1 _(;}‘V 1. AP. M2 . -{ P —
UP

up

XX

DOWN

® SUBMENU ENCODER ABSOLUTO: IMPULSOS CIERRE PARA MOTOR 1 (MENU 53) 0 MOTOR 2 (MENU 56)
VISUALIZACION DE IMPULSOS CON HOJA COMPLETAMENTE CERRADA; POSIBILIDAD DE AUMENTAR O DISMINUIR

LOS IMPULSOS TOTALES /% % -
POSITION ’ o 53 < 56 @
GATE —(j‘V- o Q" I, CH. M1 ﬁ‘.t.b 1. CH. M2 . .q UP | XX
UP

OK

DOWN
ALA ALARMA «DIRECCION ENCODER ABSOLUTO» EN LA PANTALLA APARECE SI LA LECTURA DEL
ENCODER ABSOLUTO ESTA INVERTIDA CON RESPECTO AL SENTIDO DEL MOVIMIENTO (VER CAP. 20);
INVERTIR EL CABLE MARRON CON EL CABLE VERDE (O AZUL) Y REPETIR LA PROGRAMACION

[4 5 - AJUSTE DE LOS PARAMETROS DEL ENCODER ABSOLUTOJ
@ PARAMETROS DE SENSIBILIDAD EN APERTURA Y CIERRE (MOTOR 1Y 2) PARA i TIEMPO INTERVENCION

DEL ENCODER ABSOLUTO

— 33 34 35 36 XX
E:> PARA UNA INVERSION RAPIDA EN EL SENSIBILIDAD | | SENSIBILIDAD | | SENSIBILIDAD | | SENSIBILIDAD . . UP ->
OBSTACULO, DISMINUIR LA SENSIBILIDAD APERTURA M1 CIERRE M1 APERTURA M2 CIERRE M2

Q Topo EN OFF (INTERVENCION EXCLUIDA): EL POTENCIOMETRO DETECTA SOLO LOS IMPULSOS DOWN

NO INVIERTE EN CASO DE OBSTACULO)

® PARAMETROS DE SENSIBILIDAD EN DECELERACION PARA AJUSTE 37 {
TIEMPO DE INVERSION EN RALENTIZACION SENSBILIDAD | P> < : wp | XX
] DECELERACION OK

I::) PARA UNA INVERSION RAPIDA EN OBSTACULO, DISMINUIR LA SENSIBILIDAD

@ AJUSTE DEL UMBRAL DE INTERVENCION ENCODER ABSOLUTO EN APERTURA Y CIERRE MOTOR 1Y MOTOR 2)

= (L EANR LD VTRV, LNV wisreror || uencror | | wervaror | | uueiiaeor { uP | XX
SO AR (1 (SRt AU APERTURAM | | CERREM | | APERTURAMZ | | CIERRE M2

DOWN

@ AJUSTE DEL UMBRAL DE INTERVENCION ENCODER ABSOLUTO DURANTE LA DECELERACION EN APERTURA Y

DURANTE LA DECELERACION EN CIERRE - = - -
(MoToR 1Y MOTOR 2) umeraLpor. | | umeraLpor. | | umeraLPor. | | umBRALPOT @( uP | XX

DECEL. AP.M1 J | DECEL. CH.M1 J | DECEL.AP.M2 J | DECEL. CH. M2

I::) AL BAJAR LOS UMBRALES, LA FUERZA
REQUERIDA PARA LA INVERSION AUMENTA DOWN

[4.6 - ACCESO AL MENU ESCONDIDO «DEBUG» PARA ENCODER ABSOLUTO ]
@ V/ISUALIZACION DE LOS VALORES DE VELOCIDAD INSTANTANEA DETECTADA «VP1» Y «VP2» (MOTOR 1 Y MOTOR 2)

PARA PODER AJUSTAR LOS UMBRALES DESCRITOS VERCAPM -
+@+@F vP 1 |8 | xxx
OK up OK

AN

ANTERIORMENTE (QUE SIEMPRE DEBEN SER MAYORES 00.30
| QUE LOS VALORES MOSTRADOS EN VP10 VP2) :
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( 5 - CONEXION

ES EN CR1 y CR2

N—

(5.1 - GESTION RELAY 1y RELAY 2)
[CR1] [CR2]

COM1 NO1 NC1 COM1 NO1 NC1

VSIS ROISIS

@® CONEXIONES ACCESORIOS ADICIONALES (LUCES, SEMAFOROS, ETC.);
GESTION DESDE LOS MENUS 132 vy 133

(UNIDADES VIiA RELE

]l a a -
132 133 s %. =
RELAY 1 RELAY 2 @—bﬂ—b > O,
CONTACTO SECO  CONTACTO SECO RELAY1J | RELAY2f1 5k © 0P 9 oK

(EJemPLo)

= ENTRE LAS OPCIONES SE ENCUENTRAN LAS «COPIAS» DE OTROS MENUS PARA PERMITIR LA CONEXION DE MAS

(5.2 - CONEXION LUZ DE CORTESIA EN RELAY CONTACTO SECO )

ALIMENTACION
230V/115VI24V/12V (*)

L

NEUTRO

COM1 NO1 NC1

[ DN R R |

//// S

NEUTRO

LINEA:

® CONEXION LUZ DE CORTESI'A TEMPORIZADA DE 0 A

240 SEG. B Q_’

88

Lz
CORTESIA

A Max. 50W— 230V

132
RELAY 1

COPIA LUZ
CORTESIA

(EJEMPLO)

® GESTION: MENU 88

Max. 100W— 115V

K
OK

PN

(5.3 - CONEXION CERRADURA EN RELAY CONTACTO SECO)

A jREALICE LOS SIGUIENTES AJUSTES DE MENU ANTES DE CONECTAR LA CERRADURA!

\( a
132 .
ol 28 T
+ 88 j@
Ci) CORTESIA —> 2 SEGUNDOS =) i
76 a6 :@
®| g, —.—> @—» 15E6uN00p- &

Yo

ALIMENTACION
230V/115VI24V/12V (¥)

[CR1]

COM1 NO1 NC1

CERRADURA | © °

VERTICAL

NEUTRO LINEA:

NEUTRO

AN

N

PN

\
(5.4 - CONEXION SEMAFORO EN RELAY CONTACTO SECO |

@ CONEXION SEMAFORO (ROJO/VERDE) PARA GESTION DE LA PRIORIDAD EN ENTRADA Y SALIDA

[CR1]

COM1 NO1 NC1

=
NEUTRAL
LNEUTRAL

LINEA

~ \LINEA
LINEA

\

230V/115VI24VIM2V (¥)

2 a

132 % " SEMAFORO %‘ 133 ‘ % SEMAFORO %‘

E
RELAY 1] @" ENTRADA "% B | RELAY 2 _‘OJK"Q" SALIDA "-OUK-
5 3 : ] 89 »
® HABILITACION SEMAFOROS CONECTADOS POR RELAY: MENU 89 A . o | on
RESERVACION OK UP

( ALIMENTACION ALIMENTACION |

230V/115VI24VM2V (*)

NEUTRAL
NEUTRAL

LINEA

LINEA

AN

D%
£

N
* LA ALIMENTACION 24V PARA LOS ACCESORIOS CONECTADOS A TRAVES DE RELE DEBE SER PROPORCIONADA
| POR UNA FUENTE DE ALIMENTACION EXTERNA CON POTENCIA ADECUADA

J
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( 6 - CONEXIONES EN P/S )

(6.1 - CONEXION CIRCUITOS «PRIMARY/SECONDARY» (MASTER/SLAVE) ]

(0 CONFIGURACION PRIMARY/SECONDARY PARA LA GESTION DE DOS OPERADORES (EJ. BARRERAS A
OPUESTAS O DOS HOJAS CORREDERAS) CADA UNO COMBINADO CON UNA TARJETA ELECTRONICA [P/S
® CONEXION POR EL CONECTOR P/S oo
® GESTION: PQIMOA*';Y REGLAR UNA TARJETA COMO «PRIMARY» Y LA OTRA COMO «SECONDARY»

SECONDARY
;> CONECTAR TODOS LOS ACCESORIOS EN TARJETA ELECTRONICA REGLADA COMO «PRIMARY ».
LA TARJETA ELECTRONICA «SECONDARY» SOLO PERMITE EL AJUSTE DE LOS MENU SIGUIENTES:
1-DIOMA 47-ENCODER PARCIAL MOTOR 1 83-TIEMPO EXTRA
3-MOTOR 48-ENCODER TOTAL MOTOR 1 86-LUZ INTERMITENTE
5-INVIERTE MOTOR 59-DECELERACION APERTURA MOTOR 1 88-LUZ DE CORTESIA
14-RESET 60-DECELERACION CIERRE MOTOR 1 94-24V AUX (SIN FUNCION AUTOTEST)
17-VELOCIDAD APERTURA MOTOR 1 63-DECELERACION 104-SELECCION FINAL DE CARRERA
18-VELOCIDAD CIERRE MOTOR 1 64-ACCELERACION 122:%‘;%%3&')‘303
21-VELOCIDAD DECELERACION APERTURAM1  65-TIEMPO APERTURA MOTOR 1 115.RAMPA DE DECELERACION
22-VELOCIDAD DECELERACION CIERRE M1 66-TIEMPO CIERRE MOTOR 1 123- 127 MENO FECHA Y HORA
28-PAREJA APERTURA MOTOR 1 70-RECUPERACION POSICION APERTURA 130 - 135 MENU RELAY
29-PAREJA CIERRE MOTOR 1 71-RECUPERACION POSICION CIERRE 137-COMIS
32-ENCODER 72-TOLERANCIA APERTURA MOTOR 1 140-UMBRAL A APERTURA 1
33-SENSIBILIDAD APERTURA MOTOR 1 73-TOLERANCIA CIERRE MOTOR 1 141-UMBRAL A CIERRE 1
34-SENSIBILIDAD CIERRE MOTOR 1 76-GOLPE DE HOJA 144-UMBRAL A DECELERACION APERTURA 1
37-SENSIBILIDAD DECELERACION 78-CERRADURA 145-UMBRAL A DECELERACION CIERRE 1
g J

[6 2 - CONFIGURACION «PRIMARY/SECONDARY » (MASTERISLAVE)]

INSTALAR y

CONFIGURAR
LOS DOS OPERADORES *

@

CONECTAR EL PRIMER CIRCUITO
EN LA TARJETA DEL MOTOR 1

CONECTAR EL SEGUNDO CIRCUITO
EN LA TARJETA DEL MOTOR 2

—>O.
OK

PROGRAMACION

-
@ 9 % HACER EL APRENDIZAJE DE TIEMPOS DE TRABAJO
EN CADA TARJETA INDIVIDUALMENTE (capitulo 16)

@ CONFIGURACION TARJETA ELECTRONICA DE M1 COMO «PRIMARY»

1

a -
00111110 y Y
11110000 e>e 00.30 oto > LANGUAGE

-
17 EO
VELOCDAD AP |~ l@—®

up up

(EJempLO)

up DOWN

DOWN

@ CONFIGURACION TARJETA ELECTRONICA DE M2 COMO «SECONDARY»

00111110
11110000

up

(EJemPLo)

N (o N YA )
@ @ 1 @ ® 1 7
.UP. 00.30 9, LANGUAGE'@_@’ VELOCIDAD AP N1 —(@—V

=9
UP DOWN DOWN

"y

\

UNA VEZ CONFIGURADAS LAS TARJETAS INDIVIDUALMENTE,
DAR UN MANDO DE «START» EN LA TARJETA «PRIMARY» -

PRIMARY
SECONDARY

PRIMARY

a a o

@ @ @

& , SECONDARY] @

SECONDARY] ©—¢ " @ g R
OK UP

CONECTARLOSDOS (>  UTILIZAR UN CABLE )
CIRCUITOS ENTREELLOS | paRa TRANSMISION RS485
M1 M2 | b pos parES TRENZADOS,
APANTALLADO Y DE SECCION
88 13 MAX. 0.5 mm’
OO OO
0 o) A RESPETAR LA PO-

| LARIDAD DE LOS CABLES |

105

P
PRIMARY _,@

105

M2-SECONDARY

M1 - PRIMARY

A

=

2

* INSTALAR Y CONFIGURAR LOS DOS OPERADORES COMO DOS INSTALACIONES INDEPENDIENTES. COMPROBAR
EL CORRECTO FUNCIONAMIENTO Y LA CORRECTA LECTURA DEL FINAL DE CARRERA, S| ESTA INSTALADO.




&Aprimatic

( 7 - CONEXIONES EN EXP

(7.1 - CONEXION TARJETA DE GESTION ACCESORIOS |

® LA TARJETA DE GESTION ACCESORIOS
PERMITE DE CONECTAR Y GESTIONAR
LOS SIGUIENTES ACCESORIOS ADICIONALES:

- SEMAFORO

- LUZ DE CORTESIA

- CERRADURA ELECTRICA

- FRENO ELECTRICO POSITIVO/NEGATIVO

24V~ | = (acldc)
o 230V~
1

STelle

063606600

M1 —
RL4 |; RL1 — we > LA TARJETA GESTIONA EL ESTADO DEL
| . 5 FINAL DE CARRERA PARA LA CONEXION DE

gl ACCESORIOS QUE SE ACTIVAN EN FUNCION
= ; &

DE SU ESTADO
% e —

1 CNP

N

( 8 - CONEXION MOTORES

(8.1 - CONEXION OPERADORES CON MODULO «BS» )

D4

A40 BS -1 (A40BS -2

CONECTOR CONECTOR
(W) moTor 1 (36v) eNELPRIMER | () MOTOR 2 (36V) EN EL SEGUNDO
i MODULO «BS» . MODULO «BS»
W = MARRON W = MARRON

NEGRO |CN1| V = NEGRO |CN1|

V = =
U = AZUL @@@@ U = AZUL @@@@
PE = AMARILLO/VERDE PE = AMARILLO/VERDE

W V U PE W V U PE

\ AN

S

>
ES OBLIGATORIO CONECTAR EL CABLE
L DE TIERRA A LA ENTRADA «PE»

E> OPERADORES CORREDERAS SOLO COMO EJEMPLO

<

J

(8.2 - CONEXION ENCODER «ABC>» |

>
® CONEXION ENCODER «ABC» EN OPERADORES CORREDERAS «BS» (BRUSHLESS 36V)

CONEXION DE CABLE LIBRE EN CN5 CONEXION PRECABLEADA EN CNE

«ABC» ENCODER CN5 «ABC» ENCODER CNE

=

@ HABILITACION:  MENU ESPECIAL n‘

17 iy [ 32 %]' o[ ENC s
VELOCIDAD AR~ % ENCODER O P ABC» [P =

OK

~N
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[ 9 - CONEXIONES ALIMENTACION ]
(9.1 - ALIMENTACION MODULO «A 40» |
® FusiBLE 1 6A,TRETRASADO ALIMENTACION
EN ALIMENTACION 230V~ SWITCHING PRINCIPAL
FusiBLE 16AT RETRASADO -
EN ALIMENTACION 115V~ z0
DO
A (EsempLoDE | | @
PARA LA CONEXION A LA SWITCHING) | 1 @
ELECTRICIDAD, CONSULTE LA '@
NORMATIVA VIGENTE ::
@ UTILIZAR UN INTERRUPTOR +@ CONECTOR EN
DIFERENCIAL DE 10A EL MODULO «A 40»
@® EN CASO DE ALIMENTACION INESTABLE, UTILICE UN UPS EXTERNO DE MiN. 800VA
(9.2 - ALIMENTACION MODULO «BS» |
e N N\
® CONECTAR EL MODULO «BS» A LA TARJETA ALIMENTACION CONECTOR
«A 40» POR EL CONECTOR USB SWITCHING PRINCIPAL EN MODULO «A40»
HraYeicls
PO+ —
e ©
o | @
1@
+@ _1
+® -1 NEGRO
+® ROJO
NEGRO
@® ADEMAS, ALIMENTAR EL MODULO «BS» ROJ0
CONECTANDOLO A LA SWITCHING Y A LA «A 40» > CONECTORES
| COMO SE MUESTRA EN LOS DIAGRAMAS A LADO | EN MODULO «BS)}
( 10 - CONEXIONES EN CNB )
” ’ N
[10.1 - CONEXION BATERIAS DE EMERGENCIA EN «A40 BS»J
UNIDAD
SWITCHING CONECTORES EN CONECTORES EN BATERIAS CARGADOR BATERIA
EL MODULO «BS» EL MODULO «A 40»

e
=0
Do
1@
1@
1@
+@*
+@
+@

12V | (12V

® GESTION: 113
EMERGENCY
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'd ra I N\
1.1 - CONEXION FINAL DE CARRERA EN EL CONECTOR RAPIDO «CLS»
@ CONEXION DEL FINAL DE CARRERA PRECABLEADO EJEMPLO DE OPERADOR
CON FINAL DE CARRERA PRECABLEADO
DE LOS OPERADORES CORREDERAS
, CLS
@ LA TARJETA ELECTRONICA GESTIONA FINALES DE
CARRERA MECANICOS, INDUCTIVOS O MAGNETICOS 2
O
> EL TIPO DE FINAL DE CARRERA SE RECONOCE o
AUTOMATICAMENTE DURANTE EL APRENDIZAJE DE
LOS TIEMPOS DE TRABAJO
” 3\
[12.1 - FUNCION FECHA/HORA PARA APERTURA PROGRAMADAJ
@ CONFIGURACION DE FECHA Y HORA PARA LA GESTION DE LAS APERTURAS PROGRAMADAS (SOLO S/ HAY
BATERIAS DE EMERGENCIA CONECTADAS Y CARGADAS)
. s
4 N\
Ejemplo FIJAR EL DiA FIJAR LA FECHA FIJAR UN HORARIO
DE LA SEMANA DiA/MES/ANO HH:MM
7 e e ‘e ‘a e ‘e
1 23 @ U @ Q C ﬁ@o g
OK UP OK UP OK UP OK
\ . <
[12.2 - FUNCION RELOJ PARA APERTURA/CIERRE PROGRAMADOS j
® CONFIGURACION DE DIA Y INTERVALO HORARIO PARA LA GESTION DE LA 124 125
APERTURA Y DEL CIERRE PROGRAMADOS (CONFIGURACION SEMANAL) RELOJ 1 RELOJ2
@ LA PROGRAMACION PERMITE HASTA 4 INTERVALOS HORARIOS (UNO EN 126 127
CADA MENU RELOJ) PARA CADA DIiA QUE DESEA PROGRAMAR RELOJ3 RELOJ4
\ J
(EJEMPLO RELOJ 1) )
FIJAR UN HORARIO FIJAR UN HORARIO FIJAR EL DIA HABILITAR/DESHABILITAR
HH:MM HH:MM DE LA SEMANA ON/OFF
e ‘e e = ‘a ‘e ‘a
124 _@_» HORAAPERTURA E Q, ST @- Q" DIA » N S/
RELOJ E" 08:00 E" 13:00 [ AR, @V ON P9,
0K UP oK UP 0K UP oK UP oK
(EEMPLORELOJ2)
FIJAR UN HORARIO FIJAR UN HORARIO FIJAR EL DIA HABILITAR/DESHABILITAR
HH:MM HH:MM DE LA SEMANA ON/OFF
- e e 7 o 4
125 @ > E’ HORA APERTURA @ "@_» HORA CIERRE @- > DIA ﬂ \- o "E
RELOJ2 |5 e 15:00 [7¢ vy 18:00 [T r . LMART [T s T
CONFIGURACION Tpos LOS I % I
RESULTANTE " ===
> [ ] —» T || —
ABRE 8:00 CIERRA 13:00 ABRE 15:00 CIERRA 18:00
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(12.3 - GESTION AMPEROMETRICA - SOLO OPERADORES ELECTROMECANICOS «BS» )
J

s ] ] .
@ SISTEMA DE DETECCION DE OBSTACULOS CON INVERSION TANTO EN APERTURA COMO EN CIERRE
@ HABILITACION: AJUSTAR EL MENU 37 EN EL VALOR DESEADO QUE NO SEA OFF (DEFAULT)

P
- - MENU ESPECIAL _ .> 75% .}E

1 %’ 16 _@_> 17 @° b 37 o UP 0K
|.AN<;UA<;E_‘J_> MENU ESPECIAL VELOCIDAD AP[ e SENSBLDAD [~~1e% OFF s

Y
UP 0K ] up DECELERACION]  OK .> 30% _}@
DOWN OK

[ CUANTO MAYOR ES EL VALOR, MAYOR ES EL (EJEnpLo)

RETRASO DE LA INTERVENCION AMPEROMETRICA

@ CONFIGURACION DE LOS PARAMETROS DE TORQUE EN APERTURA Y CIERRE (MOTOR 1 Y MOTOR 2) PARA
AJUSTAR LA FUERZA DE INVERSION EN CASO DE OBSTACULO

28 29 30 31
=, CUANTO MAYOR ES EL PAR, MAYOR ES ] PREIA || PAREIA || eAREM || PAREIA i|-> { UP [ XX%

LA FUERZA NECESARIA PARA LA INVERSION APERTURAM1 J |_CIERREM1 J | APERTURAM2 J |__CIERRE M2

DOWN

® CONFIGURACION DE LOS PARAMETROS DE SENSIBILIDAD DE APERTURA Y CIERRE (MOTOR 1 Y MOTOR 2)
PARA EL AJUSTE DEL TIEMPO DE INTERVENCION AMPEROMETRICA

33 34 35 36 XX%
SENSIBILIDAD | | SENSIBILIDAD | | SENSIBILIDAD | | SENSIBILIDAD . . U P 0
APERTURA M1 CIERRE M1 APERTURAM2 J _CIERRE M2

>  PARA UNA INVERSION RAPIDA EN
OBSTACULO, DISMINUIR LA SENSIBILIDAD

DOWN

Q SI SE ESTABLECEN EN OFF (INTERVENCION EXCLUIDA), LA GESTION AMPEROMETRICA SOLO
FUNCIONARA DE ACUERDO CON LOS AJUSTES DADOS EN EL MENU-37

N

12.4 - MODO DE INTERVENCION AMPEROMETRICAJ

@ ELECCION ENTRE CIERRE TOTAL O PARCIAL DESPUES DE LA INTERVENCION AMPEROMETRICA 46
, INVERSION
MENU 46 CIERRE

> CON AJUSTE EN «TOTAL» Y MENU 7 REGLADO EN UN VALOR QUE NO SEA OFF, SE ACTIVA =
LA FUNCION DE «CIERRE AUTOMATICO»: EN CASO DE OBSTACULO EL OPERADOR INTENTA EL | TIEMPODE
CIERRE PARA 5 VECES, DESPUES SE REQUIERE UN MANDO DE «START» PARA RESTABLECER e
EL MOVIMIENTO

PN

MANIOBRA A UNA VELOCIDAD PREESTABLECIDA PARA LA BUSQUEDA AUTOMATICA DE LOS TOPES

Q EN CASO DE FALLA DE ALIMENTACION, CUANDO VUELVA LA ENERGIA SE REALIZARA LA PRIMERA

- J
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( 13 - DISPLAY y PROGRAMACION )
7 ,
é iCONECTE TODOS LOS ACCESORIOS CON LA TARJETA ELECTRONICA APAGADA!
L SOLO DESPUES SE PODRA ENCENDER Y PROGRAMARLA
[13.1 - ARRANQUE DE LA TARJETA ELECTRC')NICA]
e N N
REVISION ESTADO ENTRADAS MENU DE
TARJETA NUEVA SOFTWARE (CAPITULO 15) PROGRAMACION
i 5 = BASE
O DESPUES DEL R e
SEGUNDOS § 15111110 \' , 1
RESET 111100000 op LANGUAGE
> < <
ESTADO ENTRADAS REVISION MENU DE
(CAPITULO 15) SOFTWARE PROGRAMACION
TARJETA YA = BASE
PROGRAMADA 00.30 %’ 1

A

13.2 - MENU DE PROGRAMACION DE BASE y MENU ESPECIAL |

@ LA TARJETA ELECTRONICA TIENE UN MENU BASICO (CAPITULO 14) QUE PERMITE REALIZAR LAS CONFIGURA-
CIONES BASICAS PARA COMENZAR A UTILIZAR EL PRODUCTO - VER INICIO RAPIDO EN EL SIGUIENTE PARRAFO

@ EL MENU ESPECIAL, POR SU PARTE, PERMITE TANTO MODIFICAR LAS CONFIGURACIONES DE DEFAULT DE
LA TARJETA, COMO AJUSTAR O ACTIVAR/DESACTIVAR ACCESORIOS O FUNCIONES.
@ SE PUEDE UTILIZAR UNO DE LOS SIGUIENTES PROCEDIMIENTOS PARA ACCEDER AL MENU ESPECIAL

) g f , @
E. 5 MENU ESPECIAL = = MENU ESPECIAL
D @/ E}
()

1 17 1 16 \' 17
—» UP DOWN —p MENG ESPEClAL_“'—\""> VELOCIDAD AP)

[
LANGUAGE AL MISHO TIEWPO VELOCIDAD AP, LANGUAGE Up oK

PARA 5 SEGUNDOS

>|::> EN EL MENU BASICO Es POSIBLE SELECCIONAR EL TIPO DE OPERADOR EN USO Y OTRAS OPCIONES NECESARIAS
UNA VEZ QUE SE HA ELEGIDO EL MOTOR, TODOS LOS MENUS ESPECIALES SE CONFIGURAN AUTOMATICAMENTE A LOS
VALORES PREDETERMINADOS UTILES PARA EL OPERADOR SELECCIONADO, POR LO QUE NO ES NECESARIO REALIZAR
( MAS CONFIGURACIONES, EXCEPTO EN EL CASO DE APLICACIONES PARTICULARES O ACCESORIOS ESPECIFICOS. )

3

13.3 - INICIO RAPIDO)

@ REALIZAR TODAS LAS CONEXIONES CON LA TARJETA APAGADA: ACCESORIOS, MOTOR Y ALIMENTACION
@ NO PUENTEAR LOS CONTACTOS N.C. (RECONOCIMIENTO AUTOMATICO DE CONTACTOS N.C. NO UTILIZADOS)
@ ENCENDER LA TARJETA Y COMPROBAR EL CORRECTO ESTADO DE LAS ENTRADAS (CAPITULO 15)

@ OPCIONAL: PROGRAMAR EL COMANDO «START» EN EL TRANSMISOR (CAPITULO 19)

@ ESTABLECER UN TIEMPO DE PAUSA PARA TRABAJAR EN LOGICA KAUTOMATICA» (CAPITULO 17) TIEKnP o
DE LO CONTRARIO LA LOGICA SERA «SEMIAUTOMATICA» (CIERRE AUTOMATICO DESHABILITADO) |_PAUSA
® ELEGIR EL TIPO DE MOTOR EN EL MENU 3 (VER TABLA MENU) 3
MOTOR 2
. . NUMERO
® ELEGIR EL NUMERO DE MOTORES PARA GESTIONAR EN EL MENU 4 (VER TABLA MENU) MOTORES

192 193
ya|  TEST TEST |.
® MOVER EL MOTOR/ES UTILIZANDO LOS MENUS| yotor 1 | Y/©O | motor2 | ; S! PULSANDO 0 SE ABRE Y

)
S| PULSANDO DN SE CIERRA, ENTONCES FUNCIONAN CORRECTAMENTE, DE LO CONTRARIO SERA NECE-

SARIO INVERTIR LOS CABLES DEL MOTOR O DE LOS MOTORES
\. COMENZAR LA PROGRAMACION DE LOS TIEMPOS DE TRABAJO SIGUIENDO LOS PASOS DEL CAPITULO 16)
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(

14 - DIAGRAMA FUNCIONES MENU BASICO

1 n DESPLAZARSE CON m ) PRESIONAR PARA
o O ESPANOL CONFIRMAR Y VOLVER
"AN;AGE OK E DN OK OK AL MENU PRINCIPAL
0P ( OMITIR ESTE PASO SI NO DESEA PROGRAMAR UNTX )
1
2 PROGRAMAR LOS TRANSMISORES
DE ACUERDO CON LAS INSTRUCCIONES
TRANSM'SOREf 0K EN EL CAPITULO 19
]
é : SILA PANTALLA FALTA COMPROBAR QUE EL RECEPTOR
wp === MUESTRA: | RECEPTOR | ESTA CORRECTAMENTE CONECTADO
| .
3 ELEGIREI:@T:PODOTORCON PRESIONAR PARA * UNA VEZ QUE SE HA
MOTOR 0 CONFIRMAR Y VOLVER| =————>
OK UP  DOWN OK AL MENU PRINCIPAL SELECCIONADO EL TIPO DE
@ OPERADOR EN USO, TODOS LOS
il PARAMETROS DEL MENU
4 PONER EN «1» PARA HOJA INDIVIDUAL ('@ o Ao ESPECIAL SE CONFIGURAN
UMERO PONER EN «2» PARA DOS HOJAS DOWN CONFIRMAR Y VOLVER A
MOTORES| oK «@» e OK AL MENU PRINCIPAL AUTOMATICAMENTE EN VALORES
PREDETERMINADOS UTILES PARA
up : EL MODELO SELECCIONADO.
5 e2e | PONER EN «ON» PARA INVERTIR LA DIRECCION PRESIONAR PARA EN CUALQUIER CASO. ESTOS
INVIERTE o.o DEL MOTOR, PRESIONANDO (@) 0 n CONFIRMAR Y VOLVER ’
MOTOR | QK UP_ DOWN OK AL MENU PRINCIPAL VALORES SE PUEDEN MODIFICAR
UlP
6 e_e | ELEGIR LA LOGICA m PRESIONAR PARA
LOGICA DESEADA CON @] O —_— CONFIRMAR Y VOLVER
oK UP  DOWN OK AL MENU PRINCIPAL
UIP
7 CON @] O [T ELEGIR EL TIEMPO DE PRESIONAR PARA OMITIR ESTOS PASOS SI
DEIEIXBgA UP  DOWN . CONFIRMAR'Y VOLVER SE DESEA TRABAJAR EN
- OK | PAUSA ANTES DEL CIERRE AUTOMATICO OK AL MENU PRINCIPAL LOGICA SEMAUTOMATICA
U.P
8 ELEGIR ENTRE «ON» Y «OFF» PRESIONAR PARA
STARLEN coN @ o CONFIRMAR Y VOLVER
. oK UP_ DOWN OK AL MENU PRINCIPAL
liP
9 CON ('@ O (| PONER EN «ON» PARA COMENZAR LA CANCELA REALIZA EL LA TARJETA VUELVE
PROGRA- UP  DOWN CICLO DE APRENDIZAJE: AUTOMATICAMENTE
M/ﬁON OK |EL APRENDIZAJE DE LOS TIEMPOS DE TRABAJO/ ) | CIERRA - ABRE - CIERRA AL MENU PRINCIPAL
T
10 PONER EN «ON» PARA ENVIAR UN MANDO DE EL OPERADOR SE PONE EN | ||[quR ESTE PASO SI YA
START DE n START DE PRUEBA PULSANDO 0O MARCHAY LA TARJETA VUELVE ‘
PR%EBA ﬁ @ DN OK_ ALMENU PRINCIPAL SE HA ALMACENADO UN TX
i MANTENER PRESIONADO PARA ABRIR
LONGITUD = CONFIRMARYVOLVER| - [ TESTM1 |7, " MANTENER PRESIONADO PARA CERRAR piiey
VARILLA Y OK AL MENU PRINCIPAL .
- OK uP DOWN .
; UP
193 ‘e MANTENER PRESIONADO PARA ABRIR @]
1 UP @9
13 ELEGIR «ON» 0 «OFF» PRESIONAR PARA TEST M2 [le '’ | ANTENER PRESIONADO PARA CERRAR DN
PAUSA CON @] O o%%| CONFIRMAR Y VOLVER o OK
LATCH OK UP  DOWN OK AL MENU PRINCIPAL UF
15 VOLVER A LA VISTA DEL
1 @] MANTENER PRESIONADO PARA COMENZAR FIN OK | ESTADO DELAS ENTRADAS
14 UP" UN COUNT-DOWN DE 5 SEGUNDOS; AL FINAL
RESET APARECE «INIT» EN LA PANTALLA PARA CONFIR- UP
OK' | MAR EL RESET DE LA TARJETA ELECTRONICA e e
: menu @, ACCESOAL
= o 1 y ESPECIAL | ok MENU ESPECIAL




&= Aprimetic
(15 - MENU VERIFICACION Y GESTION ESTADO ENTRADAS |

. CADA ENTRADA CORRESPONDE A UNA POSICION FIJA EN LA PANTALLA, DE ACUERDO CON EL DIAGRAMA
A CONTINUACION O | N.O. - NORMALMIENTE ABIERTA (0)
® CADA ENTRADA PUEDE SER:
1 | N.C. - NORMALMIENTE CERRADA (1)
\ D%
/ \( N sk 'd ) N\
12345678 1| START (* 9 | FIN CARRERA APERTURA MOTOR 1
+ 4444414 2 | START PEATONAL 10| FIN CARRERA CIERRE MOTOR 1
3| STOP 11| FIN CARRERA APERTURA MOTOR 2
00111110 4 | FOTOCELULA1 12| FIN CARRERA CIERRE MOTOR 2
5| FOTOCELULA 2 13| NOEN
11110000 O ENUSO
6 | BANDA DE SEGURIDAD 1 14| NOEN USO
A AR AN 7 | BANDA DE SEGURIDAD 2 15| NO EN USO
L 9 1011121314 1516 | 8] NOENUSO 16| NO EN USO

>
* S1 SE CONECTA UN TIMER AL START, MANTIENE EL CONTACTO NORMALMENTE CERRADO; EN ESTE
CASO LA PANTALLA MOSTRARA «T» EN LA POSICION N ° 1

\

A

Y Y

® EJEMPLO: AL ACTIVAR EL «START»
EL CONTACTO EN EL DISPLAY CAMBIA
DE NORMALMENTE ABIERTO A
NORMALMENTE CERRADO

[1D111110 START
11110000 (N.C.)
oo{oi110 '_ %_'
11110000

FOTOCELULA1
(N.O.)

\
s Y

@ EJEMPLO: AL ACTIVAR LA FOTOCE-
LULA, EL CONTACTO EN EL DISPLAY
CAMBIA DE NORMALMENTE CERRADO
A NORMALMENTE ABIERTO

FOTOCELULA 1
(N.C.) 1

(15 1 - ACCESO AL MENU DE VERIFICACION Y GESTION DE ENTRADAS]

POSICIONARSE EN  MANTENER PRESIONADO MENU
CUALQUIER MENU PARA 5 SEGUNDOS ESTADO ENTRADAS
e_60
1 () » | START
LANGUAGE o~ e OFF
N OK ) .

® EN EL MENU DE GESTION DE LAS ENTRADAS, ESTAS S (FEWPL0) — (EdcpL) STor
MUESTRAN EN SU ESTADO ACTUAL, ES DECIR, EN ON o0 EN OFF OFF ON

® EN EL MENU DE GESTION ES POSIBLE HABILITAR O DESHABILITAR LAS ENTRADAS; VER PARRAFO 15.2

® START Y START PEATONAL SON CONTACTOS NORMALMIENTE ABIERTOS (N.O.)
SI, AL ACTIVAR EL COMANDO, LA PANTALLA LEE «ON», LA ENTRADA FUNCIONA.
POR EL CONTRARIO, SI CONTINUA LEYENDO «OFF», COMPRUEBE EL CABLEADO

® TODOS LOS DEMAS SON CONTACTOS NORMALMIENTE CERRADOS (N.C.)
SlI, AL ACTIVAR EL COMANDO, LA PANTALLA LEE «OFF», LA ENTRADA FUNCIONA.
POR EL CONTRARIO, SI CONTINUA LEYENDO «ON», COMPRUEBE EL CABLEADO

> LAs ENTRADAS FINALES DE CARRERA NO SE PUEDEN GESTIONAR, SOLO SE MUESTRAN EN SU
ESTADO ACTUAL (ON u OFF)
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(15.2 - TABLA MENU DE GESTION ENTRADAS |

|D|O1MA [DESDE ESTE MENU ES POSIBLE ACTIVAR O DESACTIVAR LAS ENTRADAS SIN REPETIR EL APRENDIZAJE]
‘@@ 5 SEGUNDOS
OK
v ACTIVADO sg‘,\?T
SO e {" o X — VOLVER AL MENU INICIAL
OK O |oesacvano——@,—> | START
DOWN 0K OFF
UP
v ACTIVADO |——.®] PESiE?:{JAL
PEATONAL P oK ——=— > VOLVERAL MENU INICIAL
OFF OK O |pesacTvano——@,— | peATONAL
DOWN OK OFF
UP @ ®
v ACTIVADO|—.9, s('gﬂp
Sgﬁp oK —» VOLVER AL MENU INICIAL
DESACTIVADO STOP
DOWN 0K __OFF |
up
v ACTIVADO FOTO1
FOTO 1 UP oK ON .
AR up — VOLVER AL MENU INICIAL
OK o> |besacrivapo— @,— | FOTO 1
DOWN 0K __OFF |
UP
v ACTIVADO Fogﬁ 2
i P oK —» VOLVER AL MENU INICIAL
OK DESACTIVADO FOTO 2
DOWN 0K __OFF |
UP
el ACTIVADO BA(N)RM
—.—{1 - — VOLVER AL MENU INICIAL
ON OK pesacTvapo——.@,—> | BANDA
DOWN oK OFF
UP
SANRT_ et ACTIVADO BAgﬁA z
—.—{1 HE — VOLVER AL MENU INICIAL
ON OK DESACTIVADO BANDA 2
DOWN oK OFF

up

FIN CARRERA FIN CARRERA FIN CARRERA FIN CARRERA LAS ENTRADAS «FINALES DE CARRERAY
APERTURA 1 CIERRE 1 APERTURA 2 CIERRE 2
ON 3 ON up ON up ON _I SOLO SE PUEDEN VER, PERO NO EDITAR
o <«
up

‘e * MUESTRA EL NIVEL DE VOLTAJE DE
0.0V UP FIN oK SALIDA LAS BATERIAS, SI ESTAN CONECTADAS




&Aprimatic
(16 - APRENDIZAJE DE LOS TIEMPOS DE TRABAJO

CE iPROCEDIMIENTO POTENCIALMENTE PELIGROSO!
AUTORIZADO SOLO A PERSONAL ESPECIALIZADO Y EN CONDICIONES DE SEGURIDAD

> COMPROBAR EL CORRECTO FUNCIONAMIENTO DE LOS ACCESORIOS (FOTOCELULAS, PULSADORES, ETC.)
> NO ES NECESARIO PUENTEAR CONTACTOS DE FIN CARRERA, FOTOCELULAS, STOP Y BANDAS SI NO UTILIZADOS

[1 6.1 - INICIO RAPIDO - SOLO PARA OPERADORES CORREDERASJ

Y N\

Power ON

i
®

@® LA TARJETA ELECTRONICA DE BORDO ES
PREAJUSTADA POR DEFAULT (MODELO Y PARA-
METROS); ESTO PERMITE PROCEDER A LA

=
00111110 %o
( et ]

11110000

PROGRAMACION RAPIDA DE LOS TIEMPOS uP
jPONER LA HOJA A MITAD DE CARRERA! MANTENER
, PRESIONADO
PARRAFO 16.7 DESDE EL PUNTO A 5 SEGUNDOS CIERRA-ABRE-CIERRA

\ J/

[16.2 - APRENDIZAJE CON FINAL DE CARRERAJ

(@ APRENDIZAJE DE LOS TIEMPOS DE TRABAJO MEDIANTE DETECCION AUTOMATICA DE LOS FINALES DE CARRERA)
@ VERIFICAR EN EL MENU VERIFICACION ENTRADAS (VER CAPITULO 15) QUE ESTEN ACTIVADOS LOS
FINALES DE CARRERA CORRECTOS PARA CADA SENTIDO DE MARCHA

@ INICIAR EL APRENDIZAJE DE TIEMPOS SIGUIENDO EL PROCEDIMIENTO DESCRITO EN EL PARRAFO 16.7

I:> SI EL MOTOR ARRANCA EN CIERRE, LLEGA A LA PALANCA DE FINAL DE CARRERA Y SE DETIENE,
ENTONCES INVERTIR LOS CABLES DE FINAL DE CARRERA Y REPETIR EL PROCEDIMIENTO DE APRENDIZAJE;
S| EL MOTOR ARRANCA EN APERTURA, LLEGA A LA PALANCA DE FINAL DE CARRERA Y SE BLOQUEA,
\ ENTONCES INVERTIR LOS CABLES DEL MOTOR Y REPETIR EL PROCEDIMIENTO DE APRENDIZAJE )

(16.3 - APRENDIZAJE CON ENCODER |
/. APRENDIZAJE DE LOS TIEMPOS DE TRABAJO MEDIANTE DETECCIéN AUTOMATICA DE LOS IMPULSOS

@ ACTIVAR EL ENCODER (VER PARRAFO 4.1) 32 - : ENC
ENCODER | ‘oK ABC
® COMPRUEBE LA CORRECTA LECTURA DE LOS IMPULSOS POR 47 48 49 50
LOS SUBMENUS QUE SE MUESTRAN A LADO (PARRAFO 4.1) ENCODER PARM!|  |ENCODERTOTM1| |ENCODERPARM2| |ENCODERTOT M2
1 33 34 35 36
® S| NECESARIO, AJUSTAR LOS PARAMETROS DE SENSIBILIDAD | ceyeiiio | | sensmioso| | sensiaioan | |sensiaiioan
(PARRAFO 4.2) APERTURAM1 | | CIERREM! | [APERTURAM2 | | CIERRE M2

\. INICIAR EL APRENDIZAJE DE TIEMPOS SIGUIENDO EL PROCEDIMIENTO DESCRITO EN EL PARRAFO 16.7

[16.4 - APRENDIZAJE CON ENCODER ABSOLUTO]
(® APRENDIZAJE DE LOS TIEMPOS DE TRABAJO MEDIANTE DETECCION AUTOMATICA DE LOS IMPULSOS

@ HABILITAR EL ENCODER ABSOLUTO (PARRAFO 4.3) 32 POSITION
ENCODER GATE _>

® COMPRUEBE LA CORRECTA LECTURA DE
LOS IMPULSOS POR LOS SUBMENUS QUE SE 51 52 53 54 55 56
MUESTRAN A LADO (PARRAFO 4.4) |. PAR. M1 .AP.M1 || I.CH.M1 | | l.PAR.M2 || I.AP.M2 1. CH. M2

A 33 34 35 36 37
® s NECESARIO, AJUSTAR LOS PARAMETROS DE SENSIBILIDAD || SENSIBILIDAD | | SENSIBILIDAD | | SENSIBILIDAD | | SENSIBILIDAD
SENSIBILIDAD (PARRAFO 4.5) APERTURAMA J |__CIERREM1 | | APERTURAM2 ) |__CIERREM2 | [ DECELERACION

@ INICIAR EL APRENDIZAJE DE TIEMPOS SIGUIENDO EL PROCEDIMIENTO DESCRITO EN EL PARRAFO 16.7
@ AL FINAL DEL PROCEDIMIENTO CON ENCODER ABSOLUTO, LA CANCELA REALIZA EL SIGUIENTE CICLO:

CIERRA M2 - CIERRA M1 - ABRE M1 - ABRE M2 - CIERRA M2 - CIERRA M1 - ABRE CON DECELERACION M1
ABRE CON DECELERACION M2 - CIERRA CON DECELERACION M2 - CIERRA CON DECELERACION M1/
.
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[16.5 - APRENDIZAJE POR IMPULSOS con ENCODER ABSOLUTO]

s ; N
® APRENDIZAJE DE TIEMPOS DE TRABAJO MEDIANTE DETECCION DE IMPULSOS POR EL ENCODER ABSO-
LUTO PERMITIENDO LA ELECCION DE LOS PUNTOS DE PARADA
@ HABILITAR EL ENCODER ABSOLUTO Y COMPROBAR PARAMETROS COMO INDICADO EN EL PARRAFO ANTERIOR
@ INICIAR EL APRENDIZAJE DE TIEMPOS SIGUIENDO EL PROCEDIMIENTO DESCRITO EN EL PARRAFO 16.7,

HASTA EL PUNTO @ DURANTE EL CICLO DE APRENDIZAJE DAR UN IMPULSO MANUAL EN CADA PUNTO

DE PARADA DE LA HOJA DESEADO, MEDIANTE LAS TECLAS O ENVIANDO UN MANDO DE «START»
UP DOWN

/‘
ﬁ DURANTE EL CICLO DE APRENDIZAJE,
— |&®. PRESIONE «UP» EN LOS PUNTOS DE

UP  pARADA DESEADOS

PROgGRA- —> ____ il
K | =

MACION

@

[1 6.6 - APRENDIZAJE POR IMPULSOS sin ENCODER ABSOLUTO]

>
@ APRENDIZAJE DE LOS TIEMPOS MEDIANTE IMPULSOS MANUALES EN LOS PUNTOS DE PARADA M1Eﬁl]

@ S| NECESARIO, HACER LOS AJUSTES DESEADOS DE LOS PARAMETROS EN EL MENU ESPECIAL |ESPECIAL
@ INICIAR EL APRENDIZAJE DE TIEMPOS SIGUIENDO EL PROCEDIMIENTO DESCRITO EN EL PARRAFO 16.7,
HASTA EL PUNTO@ . DURANTE EL CICLO DE APRENDIZAJE DAR UN IMPULSO MANUAL EN CADA PUNTO
DE PARADA DE LA HOJA, MEDIANTE LAS TECLAS O ENVIANDO UN MANDO DE «START»

UP DOWN
=
9 e _o o0 A Ul @

PROGRA- ... .'. \ LI o, DURANTE EL CICLO DE APRENDIZAJE,

MACION OK Up > { —> Up PRESIONE «UP» EN LOS PUNTOS DE PARADA
[1 6.7 - PROCEDIMIENTO PARA EL APRENDIZAJE DE LOS TIEMPOS DE TRABAJOJ
( HOJAS A MITAD CARRERA )

Power OFF (EsempLo) y. <) (EJEMPLO) I POWER ON

|

i

@

»{—»
@ ®

ELEGIR EL MODELO

00111110 | *a® o’ 3 ) =
03.12 4
11110000 .U.P. (EseipLo) .U.P. MOTOR — “DRAULICO _>

@ @ @ (EJempLO)

< 'a
| | CIERRA M2 E:} SI EL OPERADOR REALIZA EL PRIMER

CIERRAM1 | ¢/c10 DE APRENDIZAJE A PARTIR DE LA
ABRE M1 | AperTURA, ESPERE EL FINAL DEL CICLO Y

PRo%RA-—b | |
UP

MACION | ‘og

ABRE M2 | NvERTIR EL MOTOR:

,‘»» I
(=== CIERRA M2 5
|| - " CIERRA M1 INVERTIR ON
MOTOR uP

L @ LUEGO REPETIR EL APRENDIZAJE
\ J
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17 - LOGICA DE FUNCIONAMIENTO

|
[

POR DEFAULT, LA LOGICA ESTA CONFIGURADA EN «AUTOMATICA» PERO SE
PUEDE CAMBIAR DESPUES DE HABER APRENDIDO LOS TIEMPOS DE TRABAJO

)

EL MENU 7 REGLADO EN «OFF» (CIERRE AUTOMATICO DESHABILITADO)

(® LOGICA SEMIAUTOMATICA: SE CONFIGURA AUTOMATICAMENTE CON

7

TIEMPO
DE PAUSA

OK upP

N
OFF

@® FUNCIONAMIENTO: UN MANDO DE START ABRE LA CANCELA; UN OTRO MANDO DE START CIERRA;
EN LOGICA SEMIAUTOMATICA, EL CIERRE AUTOMATICO SIEMPRE ESTA DESHABILITADO.

\. ESTA LOGICA SE COMBINA CON LAS DEMAS LOGICAS, MANTENIENDO DESHABILITADO EL CIERRE AUTOMATICO

9%

/C LOGICA AUTOMATICA: PREESTABLECIDA POR DEFAULT.

EN CUALQUIER CASO, SE PUEDE HABILITAR MANUALMENTE DESDE EL
MENU 6 O DESDE EL MENU 7 CONFIGURANDO UN TIEMPO DE PAUSA
DIFERENTE DE OFF Y HASTA 240 SEGUNDOS (TAMBIEN HABILITA
EL CIERRE AUTOMATICO)

@® TAMBIEN ES POSIBLE ELEGIR SI ACEPTAR O NO EL MANDO DE
«START EN PAUSA» AJUSTANDO EL MENU 8 EN «ON»

6 ...
LOGICA °UP°
7 ® -0
emro @,
DE PAUSA ] oK UP
8 ® 0 @)
START 9,
EN PAUSA | oK upP

@ FUNCIONAMIENTO: UN MANDO DE START ABRE LA CANCELA; UN OTRO MANDO DE START DURANTE LA
APERTURA NO SE ACEPTA; UN MANDO DE START DURANTE EL CIERRE INVIERTE EL MOVIMIENTO

<

AUTOMATICAI

20
SEGUNDOS

(EJempLo)

ON

J
4 , 2\

® LOGICA DE SEGURIDAD: UN MANDO DE START ABRE LA CANCELA. 6 o'

OTRO MANDO DE START DURANTE LA APERTURA INVIERTE EL MOVIMIENTO. LOGICA ‘E)K" 'UP" SEGURIDAD
(UN MANDO DE START DURANTE EL CIERRE INVIERTE EL MOVIMIENTO )
4 \

® LOGICA PASO PASO TIPO 1: EL MANDO DE START SIGUE LA 6 - . . > ABRE-STOP

2 CIERRA-STOP

LOGICA: ABRE - STOP - CIERRA - STOP - ABRE LOGICA ABRE
\ /
( N\

® LOGICA PASO PASO TIPO 2: EL MANDO DE START SIGUE LA 6 e ABRE-STOP

LOGICA: ABRE - STOP - CIERRA - ABRE LOGICA | ‘5" = “Up  |CIERRA-ABRE
g J
7 X N

@® LOGICA HOMBRE PRESENTE: LA CANCELA ABRE HASTA QUE SE

PRESIONA EL BOTON DE START; SOLTANDOLO, EL MOVIMIENTO SE PARA 6 _._>._> HOMBRE

LA CANCELA CIERRA HASTA QUE SE PRESIONA EL BOTON DE LOGICA PRESENTE
\START PEATONAL; SOLTANDOLO, EL MOVIMIENTO SE PARA )
/. LOGICA 2 PULSADORES: UN MANDO DE START ABRE Y UN MANDO DE START PEATONAL CIERRA h

EL MANDO DE CIERRE NO ES ACEPTADO DURANTE LA APERTURA —

DURANTE EL CIERRE, UN MANDO DE START REABRE LA CANCELA LégICA o.o PULSAZDORES
Y UN MANDO DE START PEATONAL (CIERRE) ES IGNORADO oK up Y,

(

18 - PASSWORD

(. - . .
@ UNA VEZ ACTIVADA LA CONTRASENA, LOS MENUS SOLO SERAN VISIBLES Y NO AJUSTABLES,
@ S| SE OLVIDA LA CONTRASENA, CONTACTAR CON LA ASISTENCIA TECNICA QUE SE RESERVA EL DERECHO DE
EVALUAR Y DECIDIR S| PROPORCIONAR O NO EL PROCEDIMIENTO DE DESBLOQUEO.

CONTINUAR

CUARTO DIGITO oK

HASTA EL

g

> {NOo ESTA PERMITIDO
ESTABLECER COMO
CONTRASENA O LA PANTALLA

MUESTRA UN MENSAJE DE ERROR!

ELEGIR EL ELEGIR EL
PRIMER DIGITO SEGUNDO DIGITO
112 one o s
PASSWORD oe—> 3 9, 6 9,
0K 0K 0K
DOWN (EJempLO) (EJempLO)
o_o PASSWORD
9O, OK [ HABILITADA
oK
SEGURO? <, wes RIPETIR EL
O, ANULADO [~ PROCEDIMIENTO
UP

«0000»

J
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[ 19 - PROGRAMACION MANDOS A DISTANCIA ]
[1 9.1 - PROGRAMACION CON RECEPTOR PARA MANDOS APRICODE]
/0 EL RECEPTOR INTEGRADO DEL A40 BS\

ES CAPAZ DE FUNCIONAR CON LOS MANDOS
APRICODE EN TRES MODOS DISTINTOS:

- AUTOCODIFICACION
- Mobo 1 (ACCESO COMUN)
- MoDO 2 (URBANIZACION)

)

s

iii ATENCION: LA MODALIDAD DEL PRIMER
MANDO MEMORIZADO DETERMINARA
LA MODALIDAD DE FUNCIONAMIENTO DE

 TODOS LOS DEMAS

(19.2 - PROGRAMACION TRANSMISORES )

4 N\
® AUTOCODIFICACION

CADA MANDO TRANSMITE SU PROPIO CODIGO GRABADO EN FABRICA Y POR LO TANTO HAY QUE REGISTRAR
UNO PORUNO TODOS LOS MANDOS EN EL RECEPTOR.

LA ASOCIACION DE CADA PULSADOR DE CADA MANDO CON CADA CANAL DEL RECEPTOR ES LIBRE, POR
EJEMPLO SE PUEDE ASOCIAR EL CANAL 2 DEL RECEPTOR CON EL PULSADOR 1 DEL MANDO Y VICEVERSA.

EN ESTE MODO DE FUNCIONAMIENTO ES POSIBLE MEMORIZAR HASTA 100 MANDOS CUATRICANAL CON
MEMORIA ADICIONAL O HASTA 16 MANDOS CUATRICANAL SIN MEMORIA ADICIONAL.

® Mobpo1 (ACESO cOMUN)

ESTE MODO SE UTILIZA EN LAS INSTALACIONES DE ACCESOS COLECTIVOS. SE PERMITE EL ACCESO AL
RECINTO A TODOS LOS TRANSMISORES GRABADOS EN ESTE MODO, CON EL MISMO CODIGO DE
IDENTIFICACION.

EL PRIMER MANDO REGISTRADO DETERMINA EL CODIGO ASIGNADO A TODOS LOS DEMAS, ESTO QUIERE
DECIR QUE BASTA MEMORIZAR UN SOLO MANDO.

TAMBIEN EN ESTA MODALIDAD LA ASOCIACION ENTRE CANALES DEL RECEPTOR Y PULSADORES DEL MANDO
ES LIBRE.

® Mobo 2 (URBANIZACION)

ESTE MODO SE UTILIZA EN LAS INSTALACIONES DE ACCESO PARTICULAR A VIVIENDAS DENTRO DE

URBANIZACIONES, CUYO ACCESO SE REALIZA A TRAVES DE UNA PUERTA O CANCELA COMUN.

Los CANALES 1Y 3 FUNCIONAN PARA LA APERTURA DEL ACCESO A LA URBANIZACION Y LOS CANALES 2
L Y4 PARAEL ACCESO ALAS VIVIENDAS PARTICULARES.

J

e N
E:> REALICE EL APRENDIZAJE DE LOS MANDOS SOLO CON LA CANCELA CERRADA Y EL MOTOR PARADO

E:> PARA OBTENER MAS INFORMACION SOBRE LA PROGRAMACION, CONSULTE EL MANUAL DEL EQUIPO

E:) PARA OBTENER MAYOR ALCANCE, LE RECOMENDAMOS QUE UTILICE UNA ANTENA EXTERIOR

\E:> ENCENDER LA TARJETA ELECTRONICA Y PROGRAMAR LOS MANDOS ANTES DE CONECTAR LA ANTENA
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( 20 - INDICACION ALARMAS )
[20.1 - AVERIAS VISUALIZADAS EN LA PANTALLA}
® A TARJETA ELECTRONICA SENALA ALGUNOS TIPOS DE AVERIAS MEDIANTE AVERIA SALIR A
UN MENSAJE EN LA PANTALLA. (PARA SALIR, PRESIONAR OK) (Eseupio) |_BANDA 1 _>BKQ

@ A CONTINUACION SE MUESTRA LA TABLA CON LA LISTA DE LAS AVERIAS QUE SE MUESTRAN EN LA PANTALLA
\Y LA LISTA DE LAS POSIBLES SOLUCIONES AL PROBLEMA (SI LA FALLA PERSISTE, CONTACTAR LA ASISTENCIA)}

SENALIZACION EN PANTALLA SOLUCION
AVERIA RED COMPROBAR LA PRESENCIA DE ALIMENTACION ELECTRICA; COMPROBAR EL FUSIBLE F2
AVERIA 24 COMPROBAR SI HAY SOBRECARGAS O CORTOCIRCUITOS EN EL CABLEADO O EN LA TARJETA ELECTRONICA
AVERIA COMIS VERIFICAR FUNCIONAMIENTO CONTACTO «COMIS» Y CABLEADO ACCESORIOS EN TARJETA ELECTRONICA
AVERIA BANDA SEGURIDAD 1 VERIFICAR ALAMBRE METALICO Y CABLES DE CONEXION; VERIFICAR QUE EL CONTACTO ESTA CERRADO
AVERIA BANDA SEGURIDAD 2 VERIFICAR ALAMBRE METALICO Y CABLES DE CONEXION; VERIFICAR QUE EL CONTACTO ESTA CERRADO
AVERIA FOTO 1 VERIFICAR EL FUNCIONAMIENTO DE LAS FOTOCELULAS O EL CABLEADO EN LA TARJETA ELECTRONICA
AVERIA FOTO 2 VERIFICAR EL FUNCIONAMIENTO DE LAS FOTOCELULAS O EL CABLEADO EN LA TARJETA ELECTRONICA
AVERIA FINAL DE CARRERA COMPROBAR LA INTEGRIDAD DE LA PALANCA DEL FINAL DE CARRERA.
AVERIA POTENCIOMETRO 1 LA SENAL APARECE SOLO SI EL POTENCIOMETRO ESTA EN ON; REVISAR EL CABLEADO
AVERIA POTENCIOMETRO 2 LA SENAL APARECE SOLO SI EL POTENCIOMETRO ESTA EN ON; REVISAR EL CABLEADO
AVERIA DIRECCION POTENCIOMETRO 1 INVERTIR LOS CABLES DE CONEXION DEL POTENCIOMETRO (INVERTIR VERDE -0 AZUL- CON MARRON)
AVERIA DIRECCION POTENCIOMETRO 2 INVERTIR LOS CABLES DE CONEXION DEL POTENCIOMETRO (INVERTIR VERDE -O AZUL- CON MARRON)
ERROR PASSWORD ERROR DE CONTRASENA - PONGASE EN CONTACTO CON LA ASISTENCIA TECNICA
AVERIA POTENCIOMETRO 1 - MECANICA AVERIA ENCODER ROTATORIO 1 - RS 485 - REMPLAZAR EL ENCODER
AVERIA POTENCIOMETRO 2 - MECANICA AVERIA ENCODER ROTATORIO 2 - RS 485 - REMPLAZAR EL ENCODER
AVERIA POTENCIOMETRO 1 - VOLTAJE AVERIA DE ALIMENTACION O VOLTAJE INCORRECTO EN EL ENCODER ROTATORIO 1 - RS 485
AVERIA POTENCIOMETRO 2 - VOLTAJE AVERIA DE ALIMENTACION O VOLTAJE INCORRECTO EN EL ENCODER ROTATORIO 2 - RS 485
AVERIA 1-RS 485 FALTA DE COMUNICACION ENTRE ENCODER ROTATORIO 1 - RS 485 Y EL CIRCUITO RS 485
AVERIA 2 - RS 485 FALTA DE COMUNICACION ENTRE ENCODER ROTATORIO 2 - RS 485 Y EL CIRCUITO RS 485
AVERIA RS 485 - SERIAL NO HAY COMUNICACION ENTRE EL CIRCUITO RS 485 Y TARJETA ELECTRONICA A40 BS

(20.2 - AVERIAS SENALIZADAS POR LA LUZ INTERMITENTEJ

N

\
® TAMBIEN ES POSIBLE VISUALIZAR LAS SENALES POR LA LUZ INTERMITENTE, OBSERVANDO EL NUMERO
DE DESTELLOS EMITIDOS (A CONTINUACION SE MUESTRA LA TABLA DE CORRESPONDENCIA DE DESTELLOS)
® EN cASO DE EVENTO, LOS DESTELLOS DE SENAL SE EMITEN A CADA COMANDO DE «START»

TIPO ALARMA DESTELLOS NOTAS
COMIS 8 RAPIDOS (CADA 0,2 SEG) 9 VECES AVERIA COMIS - COMPROBAR ABSORCION ACCESORIOS
SENALA FOTO 1 - 2 CIERRE 2 LENTOS (CADA 0,5 S) 5 VECES AVERIA 0 BLOQUEO DE MAS DE 20S FOTOCELULA EN CIERRE
SENALA FOTO 1 - 2 APERTURA 3 LENTOS (CADA 0,5 SEG) 1 VEZ AVERIA 0 BLOQUEO DE MAS DE 20S FOTOCELULA EN APERTURA
SENALA OBSTACULO APERTURA 6 LENTOS (CADA 0,5 s) 11 VECES OBSTACULO DETECTADO EN APERTURA-COMPROBAR SENSIBILIDAD
SENALA OSTACOLO CIERRE 6 LENTOS (CADA 0,5 S) 11 VECES OBSTACULO DETECTADO EN CIERRE - COMPROBAR SENSIBILIDAD
SENALA BANDA SEGURIDAD 4 LENTOS (CADA 0,5 SEG) 4 VECES AVERIA BANDA DE SEGURIDAD

AVERIA BANDA SEGURIDAD 1 - 2 4 LENTOS (CADA 0,5 SEG) 4 VECES AVERIA BANDA DE SEGURIDAD
AVERIA FOTO 1 3 LENTOS (CADA 0,5 SEG) 1 VEZ AVERIA FOTOCELULA 1
AVERIA FOTO 2 3 LENTOS (CADA 0,5 SEG) 1 VEZ AVERIA FOTOCELULA 2
STOP 5 LENTOS (CADA 0,5 SEG) 2 VECES AVERIA EN EL CONTACTO DE STOP
AVERIA FINAL DE CARRERA 4 RAPIDO (CADA 0,2 SEG) 11 VECES AVERIA FINAL DE CARRERA
ALARMA CICLOS 7 LENTOS (CADA 0,5 SEG) 2 VECES CICLOS MAXIMOS ALCANZADOS - MANTENIMIENTO
AVERIA ENCODER ROTATORIO 1 - RS 485| 5 LENTOS (CADA 0,5 s) 6 VECES AVERIA ENCODER ROTATORIO 1 - RS 485

(AVERiA ENCODER ROTATORIO 2 - RS 485| 5 RAPIDO (CADA 0,2 SEG) 6 VECES AVERIA ENCODER ROTATORIO 2 - RS 485 ]
I::> LA SENAL DE «<ALARMA CICLOS» SE REFIERE A EL ALCANCE DE LOS CICLOS MAXIMOS ESTABLECIDOS DESPUES

| DE LOS QUE ES NECESARIO UN MANTENIMIENTO

J
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(20.3 - MENU «DIAGNOSIS» PARA VISUALIZAR ULTIMOS EVENTOS |

>
@ ALGUNAS DE LAS SENALES Y ALARMAS QUEDAN EN LA MEMORIA DE LA TARJETA ELECTRONICA;
LA SIGUIENTE TABLA MUESTRA LOS TIPOS DE EVENTOS QUE QUEDAN EN MEMORIA, HASTA UN MAXIMO DE 10

EVENTOS, QUE SE PUEDEN VISUALIZAR EN EL MENU 106 106

DIAGNOSIS

E:> S| EL MENSAJE DE ERROR PERSISTE, REALIZAR

\

LAS COMPROBACIONES NECESARIAS Y/O DESCONECTAR EL DISPOSITIVO QUE GENERA EL ERROR

e_0 o0 i
S>> avon
OK UP

@, sALR
OK

(EJEmpLO)

/

TIPO DE SENALIZACION EVENTO ALMACENADO EN «DIAGNOSIS»
EVENTOS O ALARMAS DE AVERIA EN LA FOTOCELULA 1 O FOTOCELULA 2 EN APERTURA FOTO APERTURA
EVENTOS O ALARMAS DE AVERIA EN LA FOTOCELULA 1 O FOTOCELULA 2 EN CIERRE FOTO CIERRE
EVENTOS O ALARMAS DE DETECCION DE OBSTACULOS EN FASE DE APERTURA OBSTACULO APERTURA
EVENTOS O ALARMAS DE DETECCION DE OBSTACULOS EN FASE DE CIERRE OBSTACULO CIERRE
EVENTOS O ALARMAS DE AVERIAS EN LA BANDA DE SEGURIDAD 1 AVERIA BANDA 1
EVENTOS O ALARMAS DE AVERIAS EN LA BANDA DE SEGURIDAD 2 AVERIA BANDA 2
EVENTOS O ALARMAS DE AVERIAS EN EL CONTACTO DE STOP STOP
ALCANCE DE LOS CICLOS MAXIMOS ESTABLECIDOS - MANTENIMIENTO NECESARIO MANTENIMIENTO
EVENTOS O ALARMAS DE AVERIAS EN LA RED DE ALIMENTACION PRINCIPAL FALTA RED
EVENTOS O ALARMAS DE AVERIAS EN LOS FINALES DE CARRERA DE APERTURA O CIERRE FINAL DE CARRERA
EVENTOS O ALARMAS RELATIVAS A MANIOBRAS EN CASO DE EMERGENCIA CIERRA SEMPRE
EVENTOS O ALARMAS RELATIVAS A MANIOBRAS EN CASO DE EMERGENCIA EMERGENCY
EVENTOS O ALARMAS DE AVERIAS EN LOS ACCESORIOS CONECTADOS A LA ENTRADA «COMIS» COMIS

A

SIEMPRE RECOMENDAMOS CONSULTAR EL CAPITULO 21 DEDICADO A LA SOLUCION DE PROBLEMAS.
jLA MAYORIA DE LOS PROBLEMAS SE PUEDEN RESOLVER SIGUIENDO LAS INSTRUCCIONES!
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21 - RESOLUCION DE PROBLEMAS

A ASEGURESE DE QUE TODOS LOS DISPOSITIVOS DE SEGURIDAD ESTEN «ON»

PROBLEMA

CAUSA POSIBLE

SOLUCI6N

El operador no responde a
ningin comando de START

a) Verificar que los contactos N.C. estén
conectados
b) Fusible quemado

a) Verificar conexiones y puentes de los contactos banda de seguridad
o Stop o fotocélula.
b) Sustituir el fusible quemado en la tarjeta electrénica

El operador no funcionay la
pantalla diagnosis esta
apagada

a) La tarjeta no esta alimentada
b) Fusible abierto
c) Tarjeta electrénica defectuosa

a) Verifique la alimentacion AC
b) Verifique los fusibles
c) Reemplazar la tarjeta defectuosa

El operador no responde a
un mando a distancia (por
ejemplo Apertura, Cierre,
etc.)

a) Verificar las entradas de los mandos de
apertura y cierre

b) El botén Stop esta activado

c) El boton Reset esta bloqueado

d) Dispositivo de seguridad antiatrapamiento
activo

a) Verificar todas las entradas de apertura y cierre para asegurarse de
que no estén bloqueadas

b) Verificar que el botdn Stop no esté bloqueado

c) Verificar el botén Reset

d) Verificar en todas las entradas del dispositivo de proteccion
antiatrapamiento, si hay algun sensor bloqueado

El operador no responde al
transmisor

a) El boton Stop esta activado
b) El boton Reset esta bloqueado
c) Mala recepcion de radio

a) Verifique que el botén Stop no esté bloqueado

b) Verifique el botén de Reset

c) Verifique si los otros dispositivos cableados funcionan
correctamente; revisar el cable de la antena

El motor funciona en una
sola direccion

a) Verifique la resistencia entre la fase del
motor y el neutro, y verifique que la resistencia
sea de MOhm

b) Intente invertir la fase del motor y vea si
cambia de direccién o no

a) Reemplace el cable

b) Si el motor esta bloqueado, reemplace el cable; si el motor se
mueve en una sola direccion, el relé de direccién del motor esta
daiiado

La cancela no se mueve
pero el motor gira

a) El motor esta en posicion bloqueada
b) Presencia de un obstaculo

a) Desbloquear el motor
b) Eliminar el obstaculo

La cancela no alcanza la
posicion completamente
abierta o completamente
cerrada

a) Configuracidn incorrecta de fin carrera

b) Error de programacion

c) La cancela se detiene por un obstaculo

d) Torque demasiado bajo

e) La cancela es demasiado pesada para realizar
la desaceleracion automatica

a) Configurar los finales de carrera

b) Repetir la programacion

c) Eliminar el obstaculo

d) Aumentar el parametro de torque (pareja)
e) Poner la deceleracion en OFF

La cancela abre pero no
cierra

a) Los contactos de las fotocélulas estan
conectados y abiertos

b) Contacto Stop conectado y abierto

c) Contacto banda seguridad abierto

d) Alarma amperémetro

a) b) c) Compruebe los puentes o los dispositivos conectados o las
sefales de alarma en la luz intermitente

d) Comprobar si ha intervenido la alarma del amperimetro y, si es
necesario, aumentar el parametro de par

La cancela no se cierra
automaticamente

a) Tiempo de pausa demasiado alto
b) Tarjeta en légica semiautomatica

a) Ajustar el tiempo de pausa
b) Programar el parametro PAUSA en un valor distinto de OFF

La cancela se mueve, pero
no se pueden configurar
correctamente los finales de
carrera

a) La cancela no se mueve a una posicion de fin
de carrera
b) Es muy dificil mover la cancela

a) Desbloquee y mueva la cancela manualmente, y asegtirese de que
la cancela se mueva facilmente de un final de carrera a el otro. Si
necesario, reparar la cancela

b) La cancela debe moverse facil y libremente durante todo su
recorrido, de final de carrera a final de carrera. Si necesario, reparar la
cancela

La cancela no abre/cierra
completamente cuando los
finales de carrera estan
habilitados

a) La cancela no se mueve hacia el final de
carrera
b) Es muy dificil mover la cancela

a) Desbloquee y mueva la cancela manualmente, y asegtirese de que
la cancela se mueva facilmente de un final de carrera a el otro. Si
necesario, reparar la cancela

b) La cancela debe moverse facil y libremente durante todo su
recorrido, de final de carrera a final de carrera. Si necesario, reparar la
cancela

La cancela se detiene
durante la carrera y cambia
de direccion

a) Control "Apertura/Cierre" activo
b) La sensibilidad de deteccion de obstaculos es
demasiado baja

a) Comprobar si hay una entrada activa entre todas las entradas de
apertura y cierre

b) Verifique el valor de la sensibilidad de deteccién de obstaculos e
intente aumentarlo

La cancela abre pero no
cierra después un mando de
TX o Temporizador de cierre

a) Control "Apertura" activo

b) Pausa no configurada

c) El dispositivo de proteccion antiatrapamiento
en cierre esta activo

d) El contacto fotocélula esta abierto

e) Entrada "interruptor fuego" activada

a) Verificar si hay una entrada activa entre las abiertas

b) Verificar la configuracion de la pausa

c) Verificar si hay algun sensor activo entre todas las entradas del
dispositivo de proteccion antiatrapamiento

d) Controlar el contacto de las fotocélulas

e) Verificar la entrada del "interruptor fuego"
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PROBLEMA

CAUSA POSIBLE

SOLUCION

La cancela no respeta los
puntos de inicio de
ralentizacion

a) El Encoder no funciona correctamente
cuando se habilita

b) Embrague mecanico lento

c) Espacio de desaceleracion demasiado grande
d) El potenciémetro no funciona correctamente
cuando se habilita

e) Los parametros de la posicion de
recuperacion son demasiado altos o demasiado
bajos

a) Verificar en el menu Encoder que el parametro "Encoder Par" esté
configurado desde un valor bajo de +/- 10 (cancela completamente
cerrada) a "Encoder tot" (cancela completamente abierta). Si el
movimiento "IPAR" no esta en linea con el rango de valores (de +/- 10
a "Encoder tot") probablemente el Encoder es defectuoso

b) Apretar el embrague mecanico

c) Reducir el espacio de ralentizacion

d) Verificar en el menu Potenciémetro que el parametro "IPAR" esté
configurado de "I.CH" (cancela completamente cerrada) a "I.AP"
(cancela completamente abierta). Si el movimiento "IPAR" no esta en
linea con el rango de valores (de I.AP. a I.CH.), el potenciémetro esté
defectuoso

e) Reducir o aumentar los valores de "recuperacion posicion"

La cancela se abre
repentinamente sin que se
haya dado el mando de
Start

a) Frecuencia u otras perturbaciones de la linea
principal
b) Cortocircuito en el contacto de Start

a) El cableado AC debe estar separado de los cables DC y pasar por
conductos separados. Si se trata de una perturbacion de frecuencia,
cambiarla a otro MHz, como 868 o FM

b) Verifique todos los contactos de START

No se acepta el mando de
cierre durante la pausa, en
l6gica automatica, aunque
la espira o la fotocélula son
configuradas como Start

a) START EN PAUSA non esta en ON
b) La entrada de fotocélula/espira no esta
configurada como "recarga tiempo de pausa"

a) Poner en ON el menu de START EN PAUSA
b) Ajustar el menu fotocélula/espira en "recarga tiempo de pausa"

La cancela no tiene la fuerza
Inecesaria para cerrar o
alcanzar el final de carrera

a) La desaceleraciéon no es posible o porque la
cancela es demasiado pesada o por la
inclinacion o porque la instalacion no es nueva

a) Ajustar la deceleracion en OFF

La carrera de la cancela esta
obstruida y no puede
detenerse o retroceder

a) Forzar el ajuste necesario

a) Consulte la seccion Ajustes para realizar la prueba de obstruccion y
el ajuste correcto de la fuerza necesaria (sensibilidad - pareja)

La fotocélula no detiene ni
linvierte el recorrido de la
cancela

a) El cableado de la fotocélula es incorrecto

b) La fotocélula esta defectuosa

c) Las fotocélulas han sido instaladas demasiado
distantes

a) Verificar el cableado de la fotocélula. Verificar que, al accionar la
fotocélula durante el movimiento, la cancela se detiene e invierte su
direccion

b) Sustituir la fotocélula defectuosa. Vuelva a comprobar si, al
accionar la fotocélula durante el movimiento, la cancela se detiene e
invierte su direccion

c) Acerque las fotocélulas o utilice bandas con sensores

La banda de seguridad no
detiene ni invierte el
Jrecorrido de la cancela

a) Cableado incorrecto del sensor de la banda
de seguridad
b) Sensor de la banda defectuoso

a) Verificar el cableado de la banda de seguridad. Verificar que, al
accionarla, la cancela se detiene e invierte su direccion

b) Sustituir la banda de seguridad averiada y comprobar que, al
accionarla, la cancela se detiene e invierte su direccion

La alarma suena durante 5
Iminutos o la alarma suena
con un comando

a) Ha ocurrido doble atrapamiento (dos
obstrucciones dentro de una sola activacion)

a) Verificar la causa de la deteccion de atrapamiento (obstruccion) y
corrijala. Presione el boton de reset para silenciar la alarma y reiniciar
el operador

La espira anti-cierre no
Jmantiene la cancela en el
final de carrera de apertura

a) Sensor espira anti-cierre mal ajustado
b) Sensor espira anti-cierre defectuoso
c) Ajuste incorrecto

a) Vuelva a verificar la configuracion del sensor de espira anti-cierre y
ajustarla si necesario

b) Reemplace el sensor del vehiculo defectuoso

c) Verificar que el ment 98 esta en "Espira anti-cierre"

Los accesorios conecta-

dos en "alimentacién
accesorios" no funcionan
correctamente, se apagan o
Jreinician

a) Proteccion de alimentacion accesorios activa
b) Tarjeta electrénica defectuosa

a) Desconecte los dispositivos alimentados por "Alimentacion
accesorios" y mida su voltaje (debe ser 23-30 Vdc). Si el voltaje es
correcto, vuelva a conectar los accesorios uno a la vez, midiendo el
voltaje de vez en cuando

b) Reemplace la tarjeta electrénica defectuosa

Averia en 24VAUX

a) Sobrecarga/cortocircuito en salida 10
b) Fusible quemado

a) Compruebe si el cable esta en cortocircuito
b) Reemplace el fusible

La tarjeta enciende pero el
Jmotor no gira

a) Boton de Stop activo o puente en el contacto
incorrecto

b) Abrir o cerrar la entrada activa

c) Dispositivo de proteccion contra
atrapamientos activado

d) Tarjeta electrdnica defectuosa

a) Verificar que el botén Stop no esté bloqueado y que sea un circuito
N.C. o poner un puente en el contacto Stop

b) Verificar que ninguna de las entradas de apertura y cierre esté
bloqueada

c) Verifique si hay un sensor bloqueado entre todas las entradas del
dispositivo de proteccién contra atrapamientos

d) Reemplace la tarjeta electrénica defectuosa




ESQUEMA FUNCIONES MENU A40 BS

MENU SET DESCRIPCION DEFAULT | nora

Espariol Italiano
English Inglés

LANGUAGE Frangais Francés English
Italiano Espafiol
Dutch Holandés
Start Start
Start peatonal Start peatonal

Modulo externo

Modulo externo

Stop Stop
Relay 1 Activa el Relay 1 para 3 seg. Para esta funcidn es necesario reglar
y en "RelayTX" el menu 132-Relay 1
Relay 2 Activa el Relay 1 para 3 seg. Para esta funcidn es necesario reglar
y en "RelayTX" el menu 133-Relay 2
Pulsado una vez apaga la cancela;
Stop bestable pag . Start
Pulsado dos veces reactiva el mando de Start
TRASMISORES
Una impulsién abre e mantiene abierto. Start
Latch apertura . ., . Peatonal
Una segunda impulsién restablece el movimiento
. Una impulsién cierra e mantiene cerrado.
Latch cierre . ., -
Una segunda impulsion restablece el movimiento
Desbloquear Memoriza un mando para desbloqueo freno eléctrico
Cancelar un tx Cancelacién de sélo un TX
Tranfiere los Tx memorizados en la tarjeta en la EEPROM externa
Mover a EEP . ‘-
(MEM) si esta insertada
Cancelar la memoria Cancelacién de toda la memoria TX del receptor
Fin Salida menu Transmisores
50- Hidrdulico Operador hidraulico
51- Batiente mecdnico Operador electromecanico a batiente idrduli
MOTOR HIdf;JSLI/ICO
52- Corredera Operador electromecanico para cancela corredera
54- Barrera Barrera hidraulica
NUMERO MOTORES |[Del1 a 2 Permite de elegir el numero de motores que se deben gestionar 1
on Invierte la apertura con el cierre o viceversa
INVIERTE MOTOR (se invierten tanto los motores como los finales de carrera) Off
off Desactivado
Automdtica Automatica - cierre automatico habilitado
Apre-stop-cierra-stop-apre Paso a Paso tipo 1
Apre-stop-cierra-apre Paso a Paso tipo 2 4-
LOGICA p p p p Autfjma
2 pulsadores Dos botones tica
Seguridad Seguridad
Hombre presente Hombre presente
off Légica semi-automatica habilitada - un "Start"” abre y otro "Start"
TIEMPO DE PAUSA cierra - cierre automatico deshabilitado Off
1 240 Ajustable de 1 seg. hasta 4 minutos
off El sefial de START no se acepta durante la pausa
START EN PAUSA Off
On El sefal de START se acepta durante la pausa




MENU SET DESCRIPCION DEFAULT | nota
9 |PROGRAMACION Off On Inicio del aprendizaje de los tiempos de trabajo Off
10 |START DE PRUEBA Off On Envio de un sefial de START de prueba de I'automacion Off
11 |LONGITUD VARILLA 3m-4m-5m-6m Menu v'isible si §e regla en "7'-Barrera" el menu 3-MOTOR. Permite o
7m-7,5m-8m de elegir la longitud de la varilla (valores en metros)
Si estd en "ON", cuando la funcién "LATCH OPENING" esta
13 [PAUSA LATCH off On desactivada, el operador respeta el tiempo de pausa; Por el| Off
contrario, si estd en "OFF" no lo respeta
14 |ReseT Mantener presionado el botén UP hasta que aparece una cuenta regresiva de 5 segundos; al final aparece
"INIT" que confirma el Reset de la tarjeta electrénica
Permite mover la cancela para pruebas o posicionamiento especifico en modo "hombre
192 | TEST MOTOR 1 * presente" temporal
MANTENIENDO PRESIONADO UP = LA CANCELA ABRE o
MANTENIENDO PRESIONADO DOWN = LA CANCELA CIERRA
Permite mover la cancela para pruebas o posicionamiento especifico en modo "hombre
193 | TEST MOTOR 2 * presente" temporal
MANTENIENDO PRESIONADO UP = LA CANCELA ABRE o
MANTENIENDO PRESIONADO DOWN = LA CANCELA CIERRA
* El comando se acepta solo al final del ciclo o después de un STOP; no se acepta durante el ciclo y durante la pausa
15 |FIN Apretar OK para volver a la visualizacién de la versién firmware y del estado de las entradas
16 [MENU ESPECIAL Presionar OK para acceder al menu especial
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V4
“UP DOW MENU ESPECIAL
UP DOWN
PRESIONAR UP Y DOWN AL MISMO TIEMPO PARA 5 SEG. PARA ACCEDER O SALIR DEL MENU ESPECIAL
MENU ESPECIAL SET DESCRIPCION DEFAULT | nota
VELOCIDAD .
17 APERTURA 1 30 100 Velocidad en apertura Motor 1 80
18 [VELOCIDAD CIERRE 1 |30 100 Velocidad en cierre Motor 1 80
VELOCIDAD .
19 APERTURA 2 30 100 Velocidad en apertura Motor 2 80
20 |VELOCIDAD CIERRE 2 |30 100 Velocidad en cierre Motor 2 80
VELOCIDAD DECELE- |De 10% a 60% de la
21 . .
RACION APERTURA 1 |velocidad maxima Velocidad deceleracién en apertura Motor 1 30
VELOCIDAD DECELE- |De 10% a 60% de la
22 . . .
RACION CIERRE 1 velocidad masima Velocidad deceleracién en cierre Motor 1 30
VELOCIDAD DECELE- |De 10% a 60% de la
23 Veloci | i6 M 2
RACION APERTURA 2 |velocidad maxima elocidad deceleracién en apertura Motor 30
VELOCIDAD DECELE- |De 10% a 60% de la
24 Veloci | i6 i M 2
RACION CIERRE 2 velocidad masima elocidad deceleracion en cierre Motor 30
25 VELOCIDAD 20% 100 % RegEJIa la veloclldad eln fasej de autoaprens:llsaje de los tiempos. El 50
APRENDIZAJE parametro varia segun el tipo de motor ajustado

NOTA: El rango de valores que se pueden configurar en los menus de VELOCIDAD puede variar segtin el modelo del operador

RETRASO HOJA

Reglable de Off a 6 segundos a "Total" --> el Motor 2 arranca

26 (0] 6 Total 1,5
APERTURA Ui solo después que el Motor 1 ha completado la apertura
27 RETRASO HOJA off 20 Total Reglab!e de Off a 6 segundos a "Total" --> e{ Motor 1 arranca solo 2,5+
CIERRE después que el Motor 2 ha completado el cierre
28 |PAR APERTURA 1 5% 100 % Pareja apertura Ml - cuantco maY?r sea el vallor de par, mayor sera 100%
la fuerza necesaria para la inversion en obstaculo
Pareja cierre M1 - cuanto mayor sea el valor de par, mayor sera la
29 |PAR CIERRE 1 5% 100 % : . . . 100%
fuerza necesaria para la inversion en obstaculo
30 |PAR APERTURA 2 5% 100 % Pareja apertura MZ - cuantco maY?r sea el vallor de par, mayor sera 100%
la fuerza necesaria para la inversion en obstaculo
31 |PAR CIERRE 2 5% 100 % Pareja cierre M2 - cuanto mayor sea el valor de par, mayor sera la 100%

fuerza necesaria para la inversion en obstaculo

NOTA: El rango de valores que se pueden configurar en los menus de VELOCIDAD puede variar segun el modelo del operador

32

ENCODER

Enc ABC
(ENCODER "ABC")

Habilita el Encoder rotatorio para el control de motor y posicién
en los operadores brushless

Segtun el

motor

47 ENCODER PAR.1 |Xxx. Impulsos leidos por el Encoder durante el funcionamiento (Motor 1)
48 ENCODERTOT.1 |Xxx. Impulsos Encoder memorizados en programacion (Motor 1)
49 ENCODER PAR. 2 |Xxx. Impulsos leidos por el Encoder durante el funcionamiento (Motor 2)
50 ENCODERTOT.2 (Xxx. Impulsos Encoder memorizados en programacion (Motor 2)




MENU ESPECIAL SET DESCRIPCION DEFAULT | nota
Position Gate
Habilita la lectura encoder absoluto
(ENCODER ABSOLUTO)
32 |[ENCODER off
RT Habilita la lectura encoder absoluto RT
51 LPARMI* Muestra la posicién actual del potenciémetro en la hoja del Motor 1. Este
) I parametro es util para verificar si el potenciémetro se lee correctamente
52 LAP.M1 De valor aprendido Muestra las impulsiones almacenadas por la tarjeta cuando la hoja movida por
e a + 100 pulsos el Motor 1 estad completamente abierta
De valor aprendido Muestra las impulsiones almacenadas por la tarjeta cuando la hoja movida por
53 I|.CH.M1 P
a £ 100 pulsos el Motor 1 esta completamente cerrada
54 |.PARM2 * Muestra la posicién actual del potenciémetro en la hoja del Motor 2. Este
T parametro es util para verificar si el potencidmetro se lee correctamente
De valor aprendido Muestra las impulsiones almacenadas por la tarjeta cuando la hoja movida por
55 |LAP.M2 P .
a £ 100 pulsos el Motor 2 esta completamente abierta
56 1LCH.M2 De valor aprendido Muestra las impulsiones almacenadas por la tarjeta cuando la hoja movida por

a £ 100 pulsos

el Motor 2 estd completamente cerrada

* Mientras se visualizan los impulsos parciales, es posible ABRIR (presionando UP) o CERRAR (presionando DOWN) el operador de
referencia, para verificar la lectura correcta del potenciometro después de la instalacion o por simple control

ON lectura del Encoder habilitada Segun
32 |ENCODER OFF OFF lectura del Encoder deshabilitada el
(en OFF sélo muestra los tiempos de trabajo aprendidos) motor
65 TIEMPO APERTURA
M1 XXX.S Indica el valor aprendido durante el autoaprendizaje de los tiempos de trabajo
en apertura y cierre (Motor 1). Con UP y DOWN es posible aumentar o reducir
66 TIEMPO CIERRE P los tiempos de trabajo
M1 ’
67 TIEMPO APERTURA
M2 XXX.S Indica el valor aprendido durante el autoaprendizaje de los tiempos de trabajo
en apertura y cierre (Motor 2). Con UP y DOWN es posible aumentar o reducir
68 TIEMPO CIERRE P los tiempos de trabajo
M2 ’
10% (intervencidn répida)  |Ajuste el tiempo de intervencién del Encoder o Potenciémetro en
33 SENSIBILIDAD 99% (intervencion lenta) el Motor 1 en apertura Off
APERTURA MOTOR 1
Off (intervencién excluida)  |Desactivado
10% (intervencidn répida)  |Ajuste el tiempo de intervencién del Encoder o Potenciémetro en
34 SENSIBILIDAD CIERRE 99% (intervencion lenta) el Motor 1 en cierre off
MOTOR 1
Off (intervencidn excluida) Desactivado
10% (intervencidn répida)  |Ajuste el tiempo de intervencién del Encoder o Potenciémetro en
35 SENSIBILIDAD 99% (intervencion lenta) el Motor 2 en apertura off
APERTURA MOTOR 2
Off (intervencidn excluida) Desactivado
10% (intervencidn répida)  |Ajuste el tiempo de intervencién del Encoder o Potenciémetro en
36 SENSIBILIDAD CIERRE 99% (intervencion lenta) el Motor 2 en cierre off
MOTOR 2
Off (intervencidn excluida) Desactivado
10% (intervencidn répida)  |Ajusta la sensibilidad amperométrica en deceleracién. Funcion off
27 SENSIBILIDAD 99% (intervencion lenta) activa sélo con motores electromecdnicos
DECELERATION ., En caso de potenciémetro linear, ajusta el tiempo de inversién en
Con Potenciometro ., 30%
deceleracién de 0 hasta 5 segundos (5 segundos = 99%)




MENU ESPECIAL SET DESCRIPCION DEFAULT | nota
38 UMBRAL POTENCIO-
METRO APERTURA 1 Ajusta el umbral de intervencién del potenciémetro. El parametro
30 UMBRAL POTENCIO- 1 , 1-0?0 e.s autodetermlnado en e.I aprendizaje, Iperc|> tambl](::.n sedpuede
METRO CIERRE 1 (solo si e ajustar posteriormente siempre que el valor configurado ' sea
Menu 32-Encoder mayor que el valor reportado en VP1 o VP2 (valores de velocidad| ----
40 UMBRAL POTENCIO- | o544 reglado en instantaneos visibles accediendo al menu DEBUG). NOTA: cuanto
METRO APERTURA 2 "Potenciémetro") menor sea el valor de umbral, mds lenta serd la respuesta del
a1 UMBRAL POTENCIO- potenciometro
METRO CIERRE 2
UMBRAL POTENCIO-
42 |METRO DECELERA-
CION APERTURA 1
UMBRAL POTENCIO- _ _ 5 3
43 |METRO DECELERA-  |* 100 Ajusta el ’ umbral de intervencién del potenciémetro en
CION CIERRE 1 (solo si el ralentizacién. De default este valor se establece en 10, pero se
Menu 32-Encoder puede ajustar manualmente siempre que el valor configurado sea| 15
UMBRAL POTENCIO- | o544 reglado en mayor que el valor reportado en VP1 o VP2 (valores de velocidad
44 |METRO DECELERA- "Potenciémetro") instantdneos visibles accediendo al menu DEBUG)
CION APERTURA 2
UMBRAL POTENCIO-
45 [METRO DECELERA-
CION CIERRE 2
En caso de obstaculo o intervencién banda de seguridad en cierre,
Total la cancela reabre totalmente y, si el cierre automatico estd
activado, se ententard para 5 veces
46 [INVERSION CIERRE Total
En caso de obstaculo o intervencion banda de seguridad o
Parcial potencidmetro, la cancela hace una inversién parcial de la
direccién (de acerca 30 cm) después se para
Para los menu de 47 a 50 ver el menu 32- ENCODER = On
Para los menu de 51 a 56 ver el menu 32- ENCODER = Potenciometro
INTENSIDAD TRABAJO
57 P R Ampere Muestra la absorcion del Motor 1 durante el funcionamiento ----
INTENSIDAD TRABAJO
58 5 e Ampere Muestra la absorcion del Motor 2 durante el funcionamiento ----
59 DECELERACION 0 50 De 0% a 50% de I?’carrera. 30
APERTURA 1 (0% = desaceleracion excluida)
60 DECELERACION 0 50 De 0% a 50% de I?’carrera. 30
CIERRE 1 (0% = desaceleracion excluida)
DECELERACION De 09 9 |
61 C Clo 0 50 e 0% a 50% de ?’carrera' 30
APERTURA 2 (0% = desaceleracion excluida)
62 DECELERACION 0 50 De 0% a 50% de I?’carrera. 30
CIERRE 2 (0% = desaceleracion excluida)
0% L= . s . L, Segun el
63 |DECELERACION 100% —~—_ Ajusta la transicion de velocidad normal a deceleracién motor
64 | ACELERACION 0,1s — Tramo de aceleracion. Segun el
5s | Ajusta el arranque del Motor motor
Para lo menu de 65 a 68 ver el menu 32- ENCODER = Off (menu visibles también con 32-ENCODER en ON)
off Inhabilita el control anti-sobreposicién hojas, y permite la gestion
69 |ANTI OVERLAP separada de las 2 hojas Off
On Habilita el control anti-sobreposicion hojas
70 RECUPERACION 0 20segundos Recobra la inercia del motor en apertura después de un STOP o| Segun el
POSICION APERTURA |Solo con 32-Encoder OFF después de la inversion motor




MENU ESPECIAL

SET

DESCRIPCION

DEFAULT

NOTA

RECUPERACION

1  20segundos

Recobra la inercia del motor en cierre después de un STOP o

Segun el

71
POSICION CIERRE Solo con 32-Encoder OFF después de la inversion motor
TOLERANCIA
72 APERTURA MOTOR 1 0% 100% Ajusta la tolerancia entre golpe y obstaculo en apertura Motor 1 20%
TOLERANCIA CIERRE
73 ° 0% 100% Ajusta la tolerancia entre golpe y obstaculo en cierre Motor 1 20%
MOTOR 1
TOLERANCIA
74 ACP)ERTURA MOTOR 2 0% 100% Ajusta la tolerancia entre golpe y obstaculo en apertura Motor 2 20%
TOLERANCIA CIERRE
75 ° 0% 100% Ajusta la tolerancia entre golpe y obstaculo en cierre Motor 2 20%
MOTOR 2
Tiempo . . . .
Antes de abrir, el motor parte en cierre por el tiempo establecido
Golpe Off - 3seg. s .
. para facilitar el chasquido de cerradura
de hoja
76 Repetir ,
GOLPE DE HOJA P Si en ON la cerradura hace el chasquido tan antes que después el Off
Golpe Off - On olpe de hoja
Cerradura golp )
Fin
77 |TIEMPO CERRADURA [Off 5 Regula el tiempo de chasquido de la cerradura de 0 a 5 segundos 3
Solo apertura Activa solo antes de la apertura Solo
78 |CERRADURA Solo cierre Activa solo antes del cierre apertu-
ra
Apertura y cierre Activa antes de la apertura y del cierre
Solo apertura
Solo cierre Si la cancela es forzada manualmente, la tarjeta pone en marcha
79 [ANTI-INTRUSION - el motor para restablecer el estado de la cancela antes de ser| Off
Apertura y cierre forzada (sdlo con finales de carrerra)
off
off
80 |PUSHOVER Apertura y cierre Per@ite a la cancela de hacer un movimiento extra con pareja off
Solo apertura maxima para asegurar el cierre
Solo cierre
81 PUSHOVER Off 8h Permite la repeticién de la funcion PushOver a distancia de tiempo off
PERIODICO (Solo con "Pushover” ON) |ajustable de 0 a 8h a intervalos de 1 hora
Apertural Off - 3s
DESENGANCHE Cierre 1 Off - 3s Seguin
Si es diferente de Off, al final del ciclo el motor reversa
82 |[MOTOR DESPUES Apertura2 Off - 3s . . el
ligeramente su direccion
CIERRE Gierre 2 Off - 35 motor
FIN
Apertural  Off - 10s
Cierrel Off - 10s Si los finales de carrera estdn conectados, es posible afiadir un
83 [TIEMPO ADICIONAL  |Apertura2  Off- 10s tiempo extra al movimiento del operador después de la lectura del| 1.0s
Cierre2 Off - 10s final de carrera
SALIDA
Activacion  del  pre-destello sdélo antes del cierre
Solo cierre (Para ingresar esta funcion comprimir DOWN cuando el display
85 |PRE-DESTELLO 0.0s

estd en el valor 0.0)

0.0 5.0seg.

Ajusta la duracién del pre-destello




MENU ESPECIAL SET DESCRIPCION DEFAULT | nota
Normal Normal
Piloto Ldmpara piloto
86 (LUZ INTERMITENTE Normal
Siempre Siempre encendido
Buzzer Buzzer
off La luz intermitente queda apagada con temporizador activo y
INTERMITENTE Y cancela abierta
87 Off
TIMER on La luz intermitente queda encendida con temporizador activo y
cancela abierta
1 240 Activacion ajustable de 1 segundo hasta 4 minutos
88 |LUZ DE CORTESIA En ciclo
En ciclo Activacion luz de cortesia solo en ciclo
SEMAFORO A La funcion le permite haber la prioridad en la entrada o en la
89 Off On rane permie prior off
RESERVACION salida. (La funcion utiliza el contacto de entrada peatonal)
90 (APERTURA PEATONAL (5% 100% Ajustable de 5% a 100% 50%
= Start La pausa en apertura peatonal es igual a la pausa de apertura total
91 |PAUSA PEATONAL . = Start
off Desactivada
1 240 Ajustable de 1 segundo a 4 minutos
off
92 [TIMER En Foto 2 Transforma la entrada.seleccionada en una entrada a la que se off
En Start peatonal puede conectar un reloj externo
Reloj
EIRE SWITCH off Desactivada
93 |(Pulsador de En Foto 2 Activacion funcidén en la entrada "Fotocélula 2" Off
Emergencia) . .
En Start peatonal Activacion funcién en la entrada "Start peatonal”
Siempre AUX siempre alimentada
En ciclo AUX alimentada solo durante el ciclo
Apertura AUX alimentada sélo durante la apertura
Cierre AUX alimentada solo durante el cierre
En pausa AUX alimentada sélo durante la pausa
Autotest AUX alimentada para pruebas accesorios de seguridad
. AUX alimentada durante el ciclo y para pruebas accesorios de
En ciclo y fototest .
seguridad
94 24V AUX Siempre
(Max. 1A) En ciclo y pausa AUX alimentada durante el ciclo y durante la pausa p

Luz de cortesia
conectada a través relay

La salida AUX permite la conexién de un relay adicional para
conexion y gestion de luz adicional que funcionara segun los
ajustes del menu-88

Luces LED
barrera -bolardo

Automacion cerrada - luz encendida
Automacion abierta - luz apagada
Automacion en movimiento - luz intermitente

Indicador de cancela
abierta (luz piloto)

1 relampagueo/segundo cancela en apertura
2 relampagueos/segundo cancela en cierre
Encendida fija cancela en "Stop" o "Abierta"




MENU ESPECIAL SET DESCRIPCION DEFAULT | nota
Foto 1 Test habilitado sélo en la Fotocélula 1
Foto 2 Test habilitado sélo en la Fotocélula 2
95 [FOTOTEST off
Fotoly2 Test habilitado en las Fotocélulas 1y 2
Off Desactivado
Banda de seguridad 1 Test habilitado sélo en la banda de seguridad 1
Banda de seguridad 2 Test habilitado sélo en la banda de seguridad 2
96 |AUTOTEST COSTA off
Bandas de seg. 1y 2 Test habilitado en las bandas de seguridad 1y 2
off Desactivado
Si se ocupa la fotocélula durante el cierre, la cancela invierte el
Cierre movimiento; si se ocupa la fotocélula durante la pausa, ella impide
que la cancela se cierre
Si se ocupa la fotocélula durante la apertura o el cierre, ella
Apertura y cierre detiene el movimiento; a la liberacion de fotocélula, el
movimiento continuda
Si se ocupa la fotocélula antes el sefial de Start, esto serd
Sto ignorado; si se ocupa la fotocélula después del sefial de Start, serd
P ignorada la fotocélula. Si se ocupa la fotocélula durante el cierre,
ella reabrira la cancela
. Si se ocupa la fotocélula durante el cierre, ella detiene el
Stop y cierre e . L. . . .
movimiento; a la liberacién de fotocélula, sigue el cierre
La fotocélula detiene la cancela hasta que estd ocupada, tanto en
apertura como en cierre; a su liberacion, la fotocélula envia un
Cerrar N . . .
sefial de cierre (la cancela cierra 1 segundo después de la
liberacién de la fotocélula)
97 |[FOTOCELULA 1 ] ] Cierre
Cierre Si se ocupa la fotocélula durante la pausa ella carga de nuevo el

Recarga pausa

tiempo de pausa. Si se ocupa en el cierre, ella invierte el
movimiento

Apertura y cierre
Recarga pausa

Si se ocupa la fotocélula durante la pausa ella recarga el tiempo de
pausa. Si se ocupa en el cierre, ella invierte el movimiento; Si se
ocupa en apertura, ella apaga el movimento y a su liberacién la
apertura continua

Espira anti cierre

Cuando la cancela estd abierta, la espira impide el cierre hasta que
esta ocupada. La funcion de espira siempre permanecera apagada
durante el movimiento de cierre

Cancela tiempo de pausa

Si se ocupa la fotocélula durante la apertura, la pausa o el cierre,
la cancela reabre completamente y después cierra sin contar el
tiempo de pausa

Espira anti-cierre RP

(recarga pausa)

Cuando la cancela estd abierta, la espira impide el cierre hasta que
esta ocupada; a su liberacidn, la cancela repite el tiempo de pausa
antes de cerrar. La funcion de espira siempre permanecera
apagada durante el cierre




MENU ESPECIAL SET DESCRIPCION DEFAULT | nota
Si se ocupa la fotocélula durante el cierre, la cancela invierte el
Cierre movimiento; si se ocupa la fotocélula durante la pausa, ella impide
que la cancela se cierre
Si se ocupa la fotocélula durante la apertura o el cierre, ella
Apertura y cierre detiene el movimiento; a la liberacion de fotocélula, el
movimiento continda
Si se ocupa la fotocélula antes el sefial de Start, esto serd
Sto ignorado; si se ocupa la fotocélula después del sefial de Start, sera
p ignorada la fotocélula. Si se ocupa la fotocélula durante el cierre,
ella reabrira la cancela
. Si se ocupa la fotocélula durante el cierre, ella detiene el
Stop y cierre L . S .
movimiento; a su liberacidn, sigue el cierre
La fotocélula detiene la cancela hasta que esta ocupada, tanto en
apertura como en cierre; a su liberacion, ella envia un sefial de
Cerrar . . 5 i i6
cierre (la cancela cierra 1 seg. después de la liberacién de la
fotocélula)
Apertura Si se ocupa la fotocélula durante la pausa ella carga de nuevo el
P tiempo de pausa. Si se ocupa en apertura, el movimiento se apaga
Recarga pausa . L.
hasta su liberacion
98 |[FOTOCELULA 2 Si se ocupa la fotocélula durante la pausa ella recarga el tiempo de|Apertura
Apertura y cierre pausa. Si se ocupa en el cierre, ella invierte el movimiento; Si se| ¥ €€
Recarga pausa ocupa en apertura, ella apaga el movimento y a su liberacion
continua
Con cancela abierta, la espira impide el cierre hasta que estd
Espira anti cierre ocupada. La funcién espira siempre permanece apagada durante
el movimiento de cierre
Si se ocupa la fotocélula durante la apertura, la pausa o el cierre,
Cancela tiempo de pausa |la cancela reabre completamente y después cierra sin contar el
tiempo de pausa
Cuando la cancela estd abierta, la espira impide el cierre hasta que
Espira anti-cierre RP esta ocupada; a su liberacion, la cancela repite el tiempo de pausa
(recarga pausa) antes de cerrar. La funcién espira permanece apagada durante el
cierre
Si se ocupa la fotocélula durante la apertura, ella detiene el
movimiento; a la liberacion de fotocélula, el movimiento de
Stop y abre .. , . .
apertura continua. La fotocélula siempre es ignorda durante el
movimiento de cierre
Si se ocupa la fotocélula durante la pausa ella carga de nuevo el
Recarga pausa . . . . .
. tiempo de pausa. Si se ocupa en el cierre, la fotocélula invierte el
Photo cierre .
movimiento
Normal Contacto normal N.C.
8K2 N.C. Banda seguridad protegida por resistencia 8K2
100 BANDA DE 8K2 N.C. Dobl Dos band tegid istencia 8K2 N /
.C. orma
SEGURIDAD 1 oble os bandas protegidas por resistencia
8K2 RES Banda resistiva protegida por resistencia 8K2
8K2 RES Doble Dos bandas resistivas en parallelo protegidas por resistencia 8K2
Normal Contacto normal N.C.
8K2 N.C. Banda seguridad protegida por resistencia 8K2
BANDA DE 8K2 N.C. Doble Dos bandas protegidas por resistencia 8K2
101 SEGURIDAD 2 Normal
8K2 RES Banda resistiva protegida por resistencia 8K2
Dos bandas de seguridad resistivas en parallelo protegidas por
8K2 RES Doble 8 P protegidas p

resistencia 8K2




MENU ESPECIAL SET DESCRIPCION DEFAULT | nota
DIRECCION Apertura y cierre Activacidn banda seguridad 1 en apertura y cierre
Apert

102 [BANDA DE Solo apertura Activacion banda de seguridad 1 sélo en apertura f;rerurrea

SEGURIDAD 1 Solo cierre Activacion banda de seguridad 1 sélo en cierre

DIRECCION Apertura y cierre Activacion banda seguridad 2 en apertura y cierre

Apert

103 [BANDA DE Solo apertura Activacion banda de seguridad 2 sélo en apertura fcei;rur;a

SEGURIDAD 2 Solo cierre Activacion banda de seguridad 2 sélo en cierre

primar En aplicaciones con dos motores en modo Primario y Secondario,
y permite de programar la tarjeta como Primario (Master)

PRIMARY/SECONDARY L. . . .

105 (MASTER/SLAVE) Secondar En aplicaciones con dos motores en modo Primario y Secondario,| Off
y permite de programar la tarjeta como Secondario (Slave)
off Desactivado
106 DIAGNOSIS 1 10 Visualiza los ultimos acont’enamlentos ocurridos o
(ver el tablero de las averias)

107 cIcLOS 100 240000 Regulable de 100 Hasta 100000 100000

MANUTENCION 8

Sefiala los cicl jecutados.

108|CICLOS CUMPLIDOS |0 240000 enala los ciclos ejecttados 0

Para resetear tener comprimido OK

Nota: non es posible

Permite de establecer contraseiia que impide la modificacién de

112 | PASSWORD ----
configurar "0000" los parametros de la tarjeta
off Desactivado
En caso de corte de energia y con las baterias conectadas y
Emergency cargadas, la puerta se abre por completo y permanece abierta
hasta que vuelve la energia
113 |EMERGENCY En caso de corte de energia, tan pronto como la carga de la off
Ultima apertura bateria desciende por debajo de 22V, la cancela se abre una
ultima vez y permanece abierta hasta que vuelva la energia
En caso de corte de energia, tan pronto como la carga de la
Ultimo cierre bateria desciende por debajo de 22V, la cancela se cierra una
ultima vez y permanece cerrada hasta que vuelva la energia
RAMPA DE
115 DECELERACION 0,1s 5s Maneja la desaceleracién en caso de inversién o parada 05s
116 REPETICION RETRASO on off En.caso de Stop a mitad carrera, las hojas repiten el retraso de on
HOJA hoja
Si no hay alimentaciéon y la cancela se abre manualmente, al
117 |CERRAR SIEMPRE De Off a 240segundos |restablecer de la alimentacion esta realizara el cierre después el| Off
tiempo reglado (de 0 hasta 240 segundos)
off Desactivado
La cancela abre y permanece abierta hasta que se envia un nuevo
Apertura comando de Start. La funcién utiliza el contacto N.O. "Banda
Seguridad 1" desactivando asi la banda misma
118 |LATCH La cancela cierra y permanece cerrada hasta que se envia un off
Cierre nuevo comando de Start. La funcion utiliza el contacto N.O.
"Banda Seguridad 2" desactivando asi la banda misma
Habilita las funciones de apertura vy cierre descritas
Apertura y cierre anteriormente. La funcién utiliza los contactos N.O. "Bandas
Seguridad 1y 2" desactivando asi las bandas mismas
120|MENU BASICO Apretando OK se sale del ment especial.
El menu especial se desactiva automdticamente después de 20 minutos
Normal Fotocélula estandar sin control 10K
121 |TIPO FOTO 1 Normal
Foto 1 10K Fotocélula con control 10K
Normal Fotocélula estandar sin control 10K
122 |TIPO FOTO 2 Normal

Foto 2 10K

Fotocélula con control 10K




MENU ESPECIAL SET DESCRIPCION DEFAULT | nota
Lun - Dom Permite de configurar el dia, la fecha y la hora para la gestion de
123 |FECHA 'Y HORA dd/mm/aaaa las aperturas programadas. (Solo si la hay una bateria de reserva | --- -

Hora

y estd cargada)

Hora de apertura

Hora de cierre

Permite de establecer un primer intervalo de tiempo en el que es
posible establecer hora de apertura, de cierre y los dias en los que
se desea abrir y mantener abierta la automacion

124 |RELOJ 1 Dia Off
Modificar Modifica las horas y los dias pre-establecidos
Salida Salida de menu
Hora de apertura Permite de establecer un segundo intervalo de tiempo en el que
Hora de cierre es posible establecer hora de apertura, de cierre y los dias en los
, ue se desea abrir y mantener abierta la automacién
125|RELOJ 2 Dia a 4 off
Modificar Modifica las horas y los dias pre-establecidos
Salida Salida de menu
Hora de apertura Permite de establecer un tercero intervalo de tiempo en el que es
Hora de cierre posible establecer hora de apertura, de cierre y los dias en los que
, se desea abrir y mantener abierta la automacion
126 |RELOJ 3 Dia 4 Off
Modificar Modifica las horas y los dias pre-establecidos
Salida Salida de menu
Hora de apertura Permite de establecer un cuarto intervalo de tiempo en el que es
Hora de cierre posible establecer hora de apertura, de cierre y los dias en los que
127 RELO) 4 Dia se desea abrir y mantener abierta la automacién off
Modificar Modifica las horas y los dias pre-establecidos
Salida Salida de menu
off Desactivado
Permite la conexion de un botdn de apertura para la operacion en
Abrir légica "Hombre Presente" El botdn solo funcionarda cuando la
130|GP1 automacion estd cerrada o después de la impulsion de Stop off
Permite la conexion de un botdn de apertura para la operacion en
Emergencia abrir légica "Hombre Presente" El botdn solo funcionard en caso de
falla de un dispositivo de seguridad o con Start bloqueado
off Desactivado
Permite la conexién de un botén de cierre para la operacién en
Cerrar légica "Hombre Presente". El botdn solo funcionard cuando la
131(GP2 automacion esta cerrada o después de la impulsién de Stop Off

Emergencia cerrar

Permite la conexién de un botdn de cierre para la operacién en
légica "Hombre Presente". El botdn solo funcionard en caso de
falla de un dispositivo de seguridad o con Start bloqueado
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MENU ESPECIAL SET DESCRIPCION DEFAULT | nota
off Desactivado
Activa el Relay 1 durante 3 segundos en cada mando de Start o
Start 3s
reapertura
, El Relay 1 manejara un semaforo con luz verde encendida solo con
Semdforo 1

RELAY 1

la automacion abierta

Semdforo en entrada

Si se envia un "START", el semaforo de entrada vuelve verde y se
adquiere la prioridad mientras el semaforo de salida vuelve rojo
(con el menu 89-RESERVA SEMAFORO en ON)

Semdforo en salida

Si se envia un "START", el semaforo de salida vuelve verde y se
adquiere la prioridad, mientras el semaforo de entrada vuelve rojo
(con el menu 89-RESERVA SEMAFORO en ON)

Copia cerratdura

El Relay 1 estara activo durante el tiempo establecido en el menu
78-CERRADURA

Copia luz intermitente

El Relay 1 replica las funciones de la luz intermitente

Copia luz de cortesia

El Relay 1 estara activo durante el tiempo establecido en el menu
88-LUZ DE CORTESIA

Copia fire-switch

El Relay 1 replica las funciones del menu 93-fire-switch

Fin de carrera apertura 1

El Relay 1 se activa si el final de carrera de apertura del motor 1
esta activado o si el motor 1 esta en el estado "abierto"

Fin de carrera cierre 1

El Relay 1 se activa si el final de carrera de cierre del motor 1 esta
activado o si el motor 1 estd en el estado "cerrado"

Fin de carrera
apertura 2

El Relay 1 se activa si el final de carrera de apertura del motor 2
esta activado o si el motor 1 esta en el estado "abierto"

Fin de carrera cierre 2

El Relay 1 se activa si el final de carrera de cierre del motor 2 esta
activado o si el motor 1 estd en el estado "cerrado"

Relay Tx

Es posible activar el Relay 1 durante 3 segundos dando una
impulsién de mando

Gestion freno negativo 1
Fotocélula 1

Electrofreno negativo no activo en intervencién fotocélula 1

Gestion freno Electrofreno positivo 1

positivo 1 (en ON con cancela apagada)

Gestion freno Electrofreno negativo 1 (en ON con cancela en ciclo y 1 segundo
negativo 1 antes del arranque)

Electro-vdlvula apertura

El Relay 1 se activa durante la apertura

Electro-valvula cierre

El Relay 1 se activa durante el cierre

Reloj1y2

El Relay se activa durante el intervalo de tiempo establecido en los
menus 124y 125

off




MENU ESPECIAL SET DESCRIPCION DEFAULT | nota
off Desactivado
Activa el Relay 2 durante 3 segundos en cada mando de Start o
Start 3s
reapertura
, El Relay 2 manejara un semaforo con luz verde encendida solo con
Semdforo 1

la automacion abierta

Semdforo en entrada

Si se envia un "START", el semaforo de entrada vuelve verde y se
adquiere la prioridad mientras el semaforo de salida vuelve rojo
(con el menu 89-RESERVA SEMAFORO en ON)

Semdforo en salida

Si se envia un "START", el semaforo de salida vuelve verde y se
adquiere la prioridad, mientras el semaforo de entrada vuelve rojo
(con el menu 89-RESERVA SEMAFORO en ON)

Copia cerratdura

El Relay 2 estara activo durante el tiempo establecido en el menu
78-CERRADURA

Copia luz intermitente

El Relay 2 replica las funciones de la luz intermitente

Copia luz de cortesia

El Relay 2 estara activo durante el tiempo establecido en el menu
88-LUZ DE CORTESIA

Copia fire-switch

El Relay 2 replica las funciones del menu 93-fire-switch

Fin de carrera

El Relay 2 se activa si el final de carrera de apertura del motor 1

133 |RELAY 2 apertura 1 estd activado o si el motor 1 estd en el estado "abierto" off
. . El Relay 2 se activa si el final de carrera de cierre del motor 1 esta
Fin de carrera cierre 1 . . i " "
activado o si el motor 1 estd en el estado "cerrado
. El Relay 2 se activa si el final de carrera de apertura del motor 2
Fin de carrera apertura 2 . ) . s "
estd activado o si el motor 1 estd en el estado "abierto
. . El Relay 2 se activa si el final de carrera de cierre del motor 2 esta
Fin de carrera cierre 2 . . i " "
activado o si el motor 1 estd en el estado "cerrado
Es posible activar el Relay 2 durante 3 segundos dando una
Relay Tx . P . Y &
impulsidon de mando
Gestion freno negativo 2 . . . L .
i Electrofreno negativo no activo en intervencion fotocélula 1
Fotocélula 2
Gestion freno Electrofreno positivo 2
positivo 2 (en ON con cancela apagada)
Gestion freno Electrofreno negativo 2 (en ON con cancela en ciclo y 1 segundo
negativo 2 antes del arranque)
Electro-vdlvula apertura |El Relay 2 se activa durante la apertura
Electro-vdlvula cierre El Relay 2 se activa durante el cierre
. El Relay se activa durante el intervalo de tiempo establecido en los
Reloj3y 4
menus 126y 127
Muestra la absorcién de los accesorios conectados en la entrada
137|COMIS 0 350 mA , , . . ----
20 (funciona solo si al menos un accesorio estd conectado)
Permite establecer un umbral de absorcion maximo, mas alla del
138 [UMBRAL COMIS Off 350mA cual aparece un mensaje de error (el mensaje de error aparece | Off

también si se sobrepasan los 350 mA)

190

MENU BASICO

Apretando OK se sale del ment especial.

El menu especial se desactiva automdticamente después de 20 minutos

Nota 1: después de la inicializacidn, los parametros configurados en el ment 3 - MOTOR y en el menu 104 - SELECCION FINAL DE
CARRERA siempre permanecen configurados en el valor elegido en programacion

Nota 2: con el menu 119 - VELOCIDAD ESCRITURA PANTALLA ajustado al valor minimo del 30%, la velocidad sera baja.
Por el contrario, ajustado al valor maximo del 100%, la velocidad de escritura de la pantalla serd muy alta.
Advertencia: la velocidad de escritura de la pantalla no cambiard en el programador UP BOX




&Aprimatic
( PARTE DEDICADA AL USUARIO Y AL INSTALADOR )

s N\
MANTENIMIENTO Periddicamente, segun el nimero de maniobras realizadas y segun el tipo de operador, si hay
un cambio en las fricciones, mal funcionamientos o incumplimiento de los tiempos establecidos, seria aconsejable
reprogramar los tiempos de trabajo en la tarjeta electronica. Limpiar periédicamente las 6pticas de las fotocélulas.

REPUESTOS solicitara: APRIMATIC DOORS S.L. -28806, Alcala De Henares - MADRID - www.aprimatic.es

SEGURIDAD Y COMPATIBILIDAD AMBIENTAL Se recomienda de no dispersar los materiales de embalaje o los
circuitos en el medio ambiente

ELIMINACION CORRECTA DEL PRODUCTO (residuos eléctricos y electronicos)
== (Aplicable a paises de la UE y aquellos con sistemas de recoleccion diferenciada)

Una vez finalizado el ciclo de vida del producto, asegurese de su correcto desecho, diferenciandolo de otros
residuos comunes y depositandolo en un punto limpio. De este modo se evitan los posibles efectos negativos que
una manipulacion incorrecta de los residuos podria provocar en las personas y el medio ambiente

ALMACENAMIENTO

TEMPERATURA DE ALMACENAMIENTO
T min T Max Humedad i, Humedad pjax

220°C +65°C { 5% no condensada 90% no condensada

El movimiento del producto debe realizarse con los medios adecuados

Aprimatic Doors se reserva el derecho de aportar las modificaciones o variaciones que retenga oportunas
alos propios productos y/o al presente manual sin algun obligo de preaviso.

Puede descargar la Declaracion de conformidad en:
https://www.aprimatic.es/documentacion/documentaciontecnica/declaracion-de-conformidad

A J

(ADVERTENCIAS GENERALES PARAINSTALADORES Y USUARIOS

1. Leerlasinstrucciones de instalacion antes de comenzar la instalacién. Mantenga las instrucciones para consultas futura

2. No disperdiciar en el ambiente los materiales de embalaje del producto o del circuito

3. Este producto fue disefiado y construido exclusivamente para el uso especificado en esta documentaciéon. Cualquier otro
uso no expresamente indicado puede afectar la integridad del producto y ser una fuente de peligro. El uso inadecuado es
también causa de anulacién de la garantia. APRIMATIC DOORS se exime de toda responsabilidad causadas por uso
inapropiado o diferente de aquel para el que el sistema automatizado fue producido.

4. Los productos cumplen con la Directiva: Maquinas (2006/42/CE y siguientes modificaciones), Baja Tension (2006/95/CE, y
siguientes modificaciones), Compatibilidad Electromagnética (2004/108/CE modificada). La instalacion debe ser llevada a
cabo de conformidad alas normas EN 12453 y EN 12445.

5. Noinstalar el dispositivo en una atmésfera explosiva.

6. APRIMATIC DOORS no es responsable del incumplimiento de la mano de obra en la construccién de la cacela a
automatizary tampoco de las deformaciones que puedan producirse durante el uso.

7. Antes de realizar cualquier operacion apagar la fuente de alimentacion y desconectar las baterias. Comprobar que el
sistema de puesta a tierra sea disefiado de una manera profesional y conectar las partes metalicas del cierre.

8. Para cada instalacion se recomienda utilizar como minimo una luz parpadeante y una sefial de alarma conectada a la
estructura del marco.

9. APRIMATIC DOORS no acepta responsabilidad por la seguridad y el buen funcionamiento de la automatizacién en caso de
utilizaciéon de componentes no producidos por APRIMATIC DOORS

10. Para el mantenimiento utilizar Gnicamente piezas originales APRIMATIC DOORS

11. No modificar los componentes del sistema automatizado.

12. Elinstalador debe proporcionar toda la informacion relativa al funcionamiento manual del sistema en caso de emergencia y
darle al usuario el folleto de adjunto al producto.

13. No permita que nifios o adultos permanecen cerca del producto durante la la operaciéon. La aplicacion no puede ser
utilizada por nifios, personas con movilidad reducida de tipo fisico, mental, sensorial o igual por personas sin experiencia o
formacioén necesaria. Tener los radiomandos fuera del alcance de nifios asi como cualquier otro generador de impulsos radio
para evitar que el automacion pueda ser accionada accidentalmente.

14. El transito a través de las hojas s6lo se permite cuando la puerta esta completamente abierta.

15. Todo el mantenimiento, reparacién o controles deberan ser realizados por personal cualificado. Evitar cualquier intente a
reparar o ajustar. En caso de necesitad comunicarse con un personal APRIMATIC DOORS calificado. Sélo se puede realizar la
operacion manual.

16. La longitud maxima de los cables de alimentacién entre motor y central no debe ser superior a 10 metros. Utilizar cables
con 2,5 mm2. Utilizar cables con doble aislamiento (cables con vaina) hasta muy cerca de los bornes, especialmente por el
cable de alimentacion (230V). Ademas es necesario mantener adecuadamente distanciados (por lo menos 2,5 mm en aire) los
conductores de baja tension (230V) y los conductores de baja tension de seguridad (SELV) o utilizar una vaina adecuada que
\proporcione aislamiento adicional con un espesor minimo de 1 mm.
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APRIMATIC DOORS S.L.

C/ Juan Huarte De San JUAN, 7 Parque Empresarial Inbisa Alcala Il 28806,
Alcala De Henares - MADRID

www.aprimatic.es
aprimatic@aprimatic.es
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